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FAAC D600 FAAC

CE DECLARATION OF CONFORMITY FOR MACHINES
(DIRECTIVE 98/37/EC)

FAAC S.p.A.
Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALY
Operator model. D600 with E600 unif,

= is built to be integrated info a machine or to be assembled with other machinery fo create a machine under
the provisions of Directive 98/37/EC:

= conforms to the essential safety requirements of the other following EEC directives:

73/23/EEC and subsequent amendment 93/68/EEC.
89/336/EEC and subsequent amendment 92/31/EEC and 93/68/EEC

Furthermore, the manufacturer declares thaf the machinery must not be put info service until the machine info
which it will be integrated or of which it will become a component has been identified and ifs conformity fo the
conditions of Directive 86/392/EEC and subsequent madifications assimilated in Ifalian Naficnal legislation under
Presidential Decree No. 450 of 24 July 1996 has been declared.

Bologna, 01 January 2006
The Managing Director

Virobce:
Adresa:
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FAAC D600 pohon gar§govTchM|vra
guL
IWTlC

PSededenzm zaS2zen?2 do chodu si pSelthRDte n8§vod a sche

Vgeobecn® bezpelnostn2 nor my
Jel i aut oma tRAARKDB00Opsophro8rv NN nai nstal ovgn a
je-l i spr&vnhD poug2vs8n, vykazuje vysokl
Dodr govgn2 jedndelcmaohpptace s poho
zamezit pS2padnim z8vad8m nebo doko

T Neproch8zejte pod vratovIim kS$S2d
jsou-l i v pohybu. Nedg projdete,
pol kejte, ag jsou zcel a y
Nezastavujte se vV m p S2 pha"e M2t ovim kS2
ZajisthDte ,aby se zkosti zaS2zen? nepohybova
nepovol an® osoby Sedmnt ) j na v dob
pohybu vratov®ho . 2 )
T Udr gujte mimo dos 2 d§gl k ) a jins
zaS2zen? proto, a imoshd g tdibrj 23 choate e [NANN
Nedovolte dRtemohaome msia hredloy |vsiby 21BN
Nebl okujte bezdTvodnD pohyb 8
Nepokougejte se powathovat man
pokud jsou zabl okovan
T V pS2padn poruchy ( vV
obrr2Aodbl okobuZBn2zabl oko
prTjezd a vyl kejte p
9 PSed znovu uveden2m
ge se zaS2zen? nach§z
vypnhRDte pS2vod el. energie.
T Neprov§dili® é:pg&vy na zaS2zen
kter8 jsou soul 8st2 automati
f VyhnhDte se jaklmkoliv nekomp
do zaS2zen2. Vylkejte vgdy pBS

= =
-5 ~

= =4 =9

odbl ok

z

Automatickl syst®m FAAC D600 j
z el ekt r ome chhoannui cak E@/hood 2pcoz~ profil EAR
pro automatizaci vIiklopnlch a se/k{ h s govich vr
Funkce pohonT je S2zena prostSedn“ictvz\'qn}ee.kBtronick®
S2d2c?2 jednot ky iv Spogheadmuw.t kRaSisji ngen § pr()\gggéed\njictvzm
d8l kov®ho ovl §8d8&§n2®me bzoa §tdzkeRrhzo k o V| j Zablokovani

a

I i
uvede pohon vrat do pohybu. Je-| i nastavena aut ojma ck§8 logika,
vrata se automaticky zavSou po ulpl erut 2 nasggizaven®ho |
Jel i nastaven regim pokzaaSeamat i ckl dochg8z2 k
vrat po pSijet2z dal g2 hov §dmp up oshuy. zast av?

pSi zav?2r§nz. PSesn® chov§&n2 vr g

nz rTznl
l ogickTch funkc?2 konzultujte s t T

ri provsg

Kontrolujte pravidelnD mini
za | tvrt roku spr8vnou funk
zvlI 8gtND potom bezvpke[l.nost n?2 g

u
aS2zen




FAAC D600 pohon gar &8govlich v r et
ic

Tyto instrukce | srRAACDOB00at n® pro pohon

Aut omati cklT pohon FAAC D600 je zkonstruovg&n pro auton
vrat. Je sestaven z el ekt r omoaummaili c, kplSwe voosdvoltklye na2 n5.2 d 2 ¢
Stropn?2 pohpohseses®§vgodéckykal ejnice (s SethRDzovim neb
pSevodem). Pohon je samosvorni proto nen2? nutnil dal g2

manug8lnzm odbl okovg®82snl (g e mjsd 26 m)mi parvaos NopvSl2 §pdasdn® vl rpaatd kwu
el ek. proudu. FAAC D600 je vybaven elektronickIim zaS$S?
kontrola ve smhRDru zav2r§n2 i ot v?z2kro8nre?.niTey’t oS eitndsztorvuokuc, e
teflonovou.

Pohon FAAC D600 je wurlen pro interi®rov® aplikace ovl
Nepoug2jvientm %l el Tm.

1. RozmDry

mm. 2. Techni ck® Modal60et r y

standard
pomal 8§ ry

rychl @66m/mipezdce
hl ost (3,8m/ohic)e

e 2
E nap8jen? (230V ~ /50 Hz.)
d elektromotor (24 V stejn. napbDt?2
maxi m&l n2 pS2 ko n(220W)
tlalng§ s21a (600N)
pot Sebng§ vzd§l en@%smm)@hr.45t r opu
automatick® osv DRI max.40W)/
automatick® osv D20 een)?
n2
c

3 rychlost zpomal e n 2 (1,3 m/min)
) hl ul nost pSi sta®BGaBA)XN2 rychl osti
- sn2gen? rychlostikoncovich pol oh8&ch
N bezpel nostn2 t $2idtagorie 2
= max. ¢g2Se vrat (5000 mm)
c‘% max. vigka vrat podle pogit® kolejn
d®l ka dr 8hy | ez d(@0-2500-3100 mm)
tS2da kryt? (IP20)

pracovn? teplota(20 / +55AC)

200

Fig. 1
| 2y |

Fig. 2
3.Stavebn?2 pSi-plekmoingtaaces t

PSed instalac?2 zkontrolujte, aby byly pougdgity
spr&vn® kabely nekS2¢gily dr&8hu pohyblivich | §st?
ProvhDSte spr8&vnou funkR| wosatt .mechanicklch | §st

Obr. 2 1),2) fot obuRKky
3) kabelkt | a l?vtlkéud &ngS2vod el e.energie 230 V
4)pS2vod sl aboproudu ( pS2slugenstv?)



. Popis

1)Kyt svPDtla 10)Nap2nac?2 kIl adk

2)Kry PracovnPl)NaSps2tniac2? mec h g

3)G8rovka konzola pro uk

4) Pohon 12) Kot evn2 konzol
® 5\ TSmen pro spojen?

pohonu a kolejnice

6) Kolejnice

7) Jezdec

8)T8hl o odbl okovgn?

99Konzola pSipojen?2 vrat opg®h

5. Kontrola pSed

Koncepce

a ratr(dte £2M12604 a BN12605 )mu s 2

mont §¢g2

vyhovovat

Vrata nesm2 zasahovat do chodn2ku a ohrogovat
Zkontrolujte spr8vn® vyv§8§gen?2 vrat. Zkbonmtobrd.l uj t e
Zkontrolujte polohu o5 n2 kladky veden?2 vrat
min. 35 mm
, , Fig. 4 Fig. 5
e

6. Sestaven?

6.1. Postup

Postup pro sestaven?
1) Spojenz
Neug2vejte n8stroje,
2) Dbejte na

3) Sestavte koncovku kolejnice dle obr.7.

oboa pémdckoseebmidce®zoobds. g8 ku

pl ynul oiske kopcovteobrid . p o

kol ejnice

a
ni zmus
otven?
a

kS2dl g

instalaln2m po
provoze

pros

dddud?2ldm® dvd d?8c 2k ol celj enji rciec ep.o kJria | |

kter® by mohl i pogkodit

cel ® d®I ce

proveNte
kol ejnic

dl e



Fig. 6

4) TfTetNz nepaptomold?2n @mbrtce
5) Jezdec um2stRNRtar8na st Sed kolejnice

o~
C)

L {| o

Fig. 8

6. 2. Spojen2 pohonu a kolejnic%_o

Pro spojen2 pohonu a kol ebh%nice pougijte dodanl dr gg§k

6.3. Extern2 wuvoln2 (nepovinnl)

Um2sthNDn2 lanka odjigtnhNn?2 musttalbda? ppohlwerde.no pSed i

1) UvolnhDte jezde (kapitola. 7. Kolendod 3) a posuRte n
2) Zal ogtkeullidrkkuo na konci | ankobrl@@o | erven®ho sedla dlIl ¢
3) PosuRte jezdec a dbrklon] ete instalaci | anka

4) Protagen2 |l anka.

5)Instalac e | anka n echybtjezdae.8ni v

Fig. 10 Fig. 11
7. INSTALACE
-Dodr gujte bezpelnost pSi mont §gi I nstalaci prov§gdnj
-kotven2 dle instalace a pougitlch materi §IT.
-dTkl adn® prostudovgn?2 t®to kapitoly pSed zapolet2zm m



.1 Mont8&¢g kolejnice

Um2stNDn2 a pSipevnhDmBrlXkonzoly na nadprag?2 vrat

7
1)
2) NezapomeRte na pot Sambinou
3) Spr8vn® m2sto pro ukotven?

vigku ul ogen?

mose vrab ohni2.n a d

dl e
horn2zm kr aj

= S ——
= i s =

- = = Fig. 12

M

4) Ukot veond?T.obou b

5) Pougijte dodanTch ¢
6) Spojte konzolu a kolejnici.

7) SvDste kolejnici na
( kol mo naobrdiadpr ag?2)
8) ZvednDte kolejnici

nebo soubddeam? svat. PSi

ke stropu i bod 12.

ZmnNStneo svtz dnelzei st r ope
NamhDSte a ohnDte pSij

UpevnhNn?2 stSedov®ho
dvoud?2]| obols.A kreboe j nii
centr8l n2 podpora pro

9)

10)

11) PSipevnhDnobrikol ej ni
12)

pro

obr15.B ( dopor wldend®Il ky ko

nad 2600 mm ).

7.2 Spojen?2 kolejnice
1) Spojte pSipevRovac?
dleobr.l6. Lanko odbl okov§gn?2
stranh t &hl abr.idrpez8k | an
2) Jezdec pSibligte k

3) Vyberte vbkodr@®nm2 §oao

4)Vzd8l enost mezi wukot
a nadprag?2m nesm?2obpSes
Skl on t8&8hla proti kol e

Pougit2 zahnucbr@®do t &8hl a

Pro zajigthRDn2z spr&8&vn®
pSivSen2 dodtgvedfhbhenm
ukot vendbr#0 cm

5) PSipevnDin? otkbrnppzR] y

r

(

C
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max 40 cm

Fig. 18

7.3 Pohon

Po dokon]len2 mont&8ge koll ejnice K

instalujte pohonnou jednotku: ) ° 3 \ _,,/"' ‘3||5a;20o

1) Natolen2 m2@déin20nu zom | X Q — = \

dr gdbkl9 poz.2 prospojen2 kol ej ni e"'a"“'é}' lg, ="

pohonu. P ;'

2) Otolte hlavou pohonu/{opT. O ajistnte

dr 98k dodanT mbrRlol 2 kem d|l OO%\O _
Fig. 20

7.4 Uvol Rovac?2 syst®m p?ohonu S

1) T&hlo pro odbl okov§gn? %) te do 180 cm

od zemn. :

2) UdnhDlejte uzel na konci

do rukojeti obr.22. poz .2.
3) Zatagen2m koobdbl dlodwsn,
4) Zatagen2 pod obn23e dojdg v o ¢

uvol nNn2 zajigSovac?2ho medHh
jezdec sek®mjkevievn®ho jez
Po pSivedewnr§delzidcrea kSet Dz u c : Fig. 21
K zajigtDnratapohositpoj e n 2 v
0

Fig. 22

POZOR. PSed wuvolnhRDn2?2m zkont lluj te
zda je volnlT prostofr pod vr at.uy Fig. 23




-

7.5 Extern?2 wuvoln?
Jel i pot Seba vybavit syst®m C\ X kov&§nzm
( do gar8ge nenz | i nihstalad hod)5" '
od dokon]| e6B®ho bodu -
1) ZkbaBden na pot &e Ao d®I<IB§ N
2) Pot8hnhDte | anko bovdenem a | g zol e
k o v 8ahr224.B ).
3)Spojtesp&8kovim mechani zmem proch
kS2dl eabr24Cat (

N

ORY|” <

Pf’ Fig. 24

8. rc¢bDECEé JEDNOTKA E 600

8.1 Technick8 specifikace
Nap8j ec?2 napRI0I50V~/Hz)
Nap§jen2 pS224vdcgenst v?2
Max. zat2gen? pS2slugenst
Pracovn2 tepl2oda +55 (AC
Rychlo-konektor pSij2mal XF433
a bateriov§g |
Operal n2 | og iakomatika,
poloautomatika
PSipojen2 pSxssglopgdrztped nc
(zapojenz) kontrola bezp.
maj 8k 24V
Automatick® @énnpt | en?

%

N3dO

8.2 E600

JINap8&8jen2 24V, pSipojen? t v|2 e
J2Rych|okonektorpropSijZ[na! DO XF §)*(FE,68 @
J3Konektor pro pSipojen?: zaS2zen?2 @30V
JAKonektor pro p_r|m§rn2ho ansr%@_L : u
J5Konektor pSipojen autom e”%,,gé.‘. =l lee
J7TKonektor pro sekund8r n?z at s Fart u
JBMotor vistupn2?2 spojka Fig. 25

JI2PSi pajgéwmyyn2ho zdroje ( baterie ) .
OPENAt | al 2t ko programovgn2 pSij2male DO

OPENBt | al2tko programovgn2 pS3.j® naM@RKAVNI CE pS2slugen
OPENt | al 2t ko OTEVIECT ( zm8l kni a zastr]l)
SETUPt | al 2t ko pro NASTAVENC¢ dr GRENA-dvd gidkey2 sp2nac?2 tlal?2
DSl1programovac?2 pSep2?nale ( zvonkov® tlalz2tko)

LDl1signalizov8§n2 LED: tlal] 2t k&TOPTEMI8&dBCc2 rozp2nac?2 tl al

LD2si gnalizovs8§n2 LED: tlal 2t ko STOG®fbezaretace)

LD3 signalizov §n2 LED: bezpelnostn2 Tr-mekhkusSWo pSipojenz OPEN

LD4dsignali zovg8§n2 LED:T SElWRI us N3MW-DAYENEQr vky zav2r8§§n2 N.

LD5LEDsi gnali zovg8§n2 LED ul ogenBAMP Dritajpgrko 2 OPEMND YA O mA

LD6LED si gnali zov8n2 LED ul ogen2TXFSWWO mpnos OoPeENeBnostnzch
pro kontrolu FAIL SAFE

@-plus 24V nap8jen2 pS=2
Poa.:

FAILSAFE -kontrola proti selh8n2 bezemrmr] npSed2lcagpirmkoh Zt



8.4 DS1

programovac?

EELE

pSep2nale

8. 5. Pr a

Logika A (AUTOMATIKA )

STATUT

Funkce OFF ON .
1 Fail Safe Zzapnuto vypnuto.
2 Citlivost proti meSnwSlenegnDtag?z
3 Neobsazeno .
4 Rychlost pohybu vrat viRtgz me n g 2.
covn2 |l ogiky
OPEN-OTVEREJ STOP Fsw i _bezp.prvky

ZavSeno
Otev2r 8n2
Ot e v S pause
Zav2r8gn?2
Zabl okov s

OtevSe a
Bez efektu

vZnovu nalten?2
Reverzuje

nZavSe

Logika E ( POLOAUTOMATIKA )

STATUT

OPEN-OTVEREJ

zavSe

Zablokuje (2)
| a s uZahpokuge y1)
Zablokuje (2)
Bez efektu (2)

STOP

p oBexefekiu (2) v eBez&@fekiua u s e

Bez efektu (1)

Znovu nal ten?z
Reverzuje

Bez efektu (1)

Fsw i _bezp.prvky

| asu

pasy

ZavSeno Ot evSe Bez efektu (2)  Bez efektu

Ot ev2r §n2 Zablokuje Zablokuje (2) Bez efektu (1)

Ot evSeno ZavSe Bez efektu (2)  Bez efektu (1)

Zavrr § Reverzyje Zablokuje (2) Reverzuje

Zabl okovg§ndavSe Bez efektu (2)  Bez efektu (1)

Pozn.: Zablokuje= zastav?2 a stoj?

|q;4 (1) - Je-l i i mpuls st 8§lav Seend?o.j de k

[ (2 - Je-li impuls st 8ltle vnSeedno?j d/ez akv Se n 2

Fd2c2 jednotka vyhodnocuj e pSek§(ngnut rpdsiazzp\;rzort§|n2p8|(vt‘
PSi otv2rg8n2 okamgith zastav?, PSi zav2r8n2 okamgithn
Obj vk se pSek8§8§gka VvgybodegtetSjkrstd2c2 jednotka jako
Syst®m kkdad Ina novli pS2kaz.

PSi pohybu pohon m2sthD pSek§gklyi zpbatarl @nBna.kontrol uj e
9. AUTOMATI CKE OSVNnTLENE

-automatick® osvDtlen? zTst8v§ sv2tit 2 minuty po uko
10. Zapojen?

POZOR: PSed jakoukol ijteiepler ac?

zaS2zen? odpojeno od proudu (zapoj

-Pro bezpelnl provoz pougi]jte

bezpelnostn2ch prvku a pS2slug

-Pohon D600 jlkabeldém E§mr e zapoj e

do z8suvky na 230V

-Pro pSipojen? silngroudijch z.

ot v o de$ce dleobr.26 (1) A, )

-Pro pSipojen2 bezpelnostn|2ch

ot v o degce dleobr.26 (2)

-Zapoj eobr27 n a Fig. 26




Zapojen2 S2d2¢? jednotky oren A . 7
S0P, et B o ]
— e @1 8 _
I._f‘-:' Q10 e .[|=.E| L]
'52 J o @ B[ g
)
Nezap-bj2 BTOP t alznko °me
mus2 blt prokl emoVaie! o]
( STOP a m2 nus) RX

JEZVh ROBY.

—— = [ ]
izl o ==
I g @ ¢ B
Ne z a p-bhe2pmrvky FSW ™ o] ;- o s I
mus2 bTt prokl emovsgn®. o 2 pin 1 M
( FSW a m2nus) | S 230 Voo

JEZVh ROBY.

Pro pougit?2 maj 8ku n
pougijte ovl 8dac?2 re
pro sp?ngn? nap§jen?

a 230V @ q\—~ 230 Vac
| ® 50-60Hz
. LED LAMP
m .

11. PROGRAMOVCNE :
11.1 Nastaven?
Nastavte pSep2nal DS1 dle pogadavkT.

11. 2 U]l en?
BRAem procesu nal 2t8&8n2 neln
proti pSivSen2. Stop tl al
prvky jsou aktipo#tagi Popkai
syst®m chybu nal2tg&gnz.
PSed nastaven2 demontujt e
dleobr28 m2rnTm tahem dol T.
Po skonleed2nasadte kryt zpht.

o

n

% |'\
=\

Fig. 28

Ul 2c2 cyklus umogRuje nastaven2? tRchto parametr T:

- typ logiky pro provoz vrat

-s2]a potSebn§ dam®moryht Wrkadv &n?2 .

-m2sto pro zpomalen?2 a zastaven? vrat ( otevSeno, zav
-dobapauzyi | ek§n2? prok®@uzaméen2 (v automatick® | ogice).
Ul en2 mus?2 b prvraty 8dNDno pohonu s

Ul en2 mTge b automatick® nebo krok po kroku.

Jli proces ulen2 gpatnl (napS2klad kvTli nadmhDrn®mu t
chybu S2d2c?2 | eidknSont2k aL E(D p olnDedl.® Pbrloces je nutno po ods:

Tt
Tt



—r RADIO SET UP T o
OPENB OPEN A B

BN

~,

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
(7)
(8)
(9)

Programovac?2 tlal?2t

[ | eeeeeeee )
STOP
Programovac? tlal 2t §l kov®ho ovlI 8§d&8§n2 OPEN A

L@ @ S® %%dﬁ}
SETQ*’@
8§l kov®ho ovlI §d&8n2 OPEN B
T
LED sud3dt2akgigngh2ul ogenl do pamBbti

N
\ FSW® @ @& OPEN A
@5 Fig. 29
ko d
LED syd3dtzakigégm8l ul ogen do pambDti
ko d

LED sud3dt2akp&ivnprocesu nastaven? -bili&BybnPona&kpave
LED syM3dt2akgéawnwn2fotobunhDk ( bezpelnostn2ch prvkT)
LED suddtZakp&ivnRozpojen?2 nesv?2t?

LED sud3dt2akgedd¥n2 pSi sepnut ?

Tl al2tko pirod eov\SI28d §me2av S2t

(10) Tl al 2t k o-pprroog rnaansct vagvne2n 2

AUT
St
1)
2)
me c
3)
4)
Je-l i

BNh
Lze
Zpo

OMATI CKE£ ULENE S LOGI KOU "E" (POLOAUTOMATI CKh)

sknDte tlal2tko SETUP po dobu jedn® sekundy. LED (

po 8 sekund§8§ch pwdendwaleo mati aktyaw? .

pohon s8m zalne otv2rat ag dos8hne koncov® polohy

hanickim dorazem nebo ruln2zm zastaven2m pSi nal 2t

pohon s8&m zalne zav2rat dveSe.

po dosagen2 koncov® polohy ZAVFENO zastav?2.
proces dobSe ukonlen LED sv2t2 5 sekund a zhasne.

8

em tNDchto 5 sekund | ze nal2st odl ehihteevaléchs) at . Zm§|
nastavit d®l ku odleh|l]en?2 wvrat. Jeden impuls odpov
mal en2 si nS?%sd?2acv?? jseadmao takua omat i cky.

LENE S LOGI KOU "E" (POLOAUTOMATI CKh)

te tlal2ztko SETUP po dobu jedn® sekundy. LED (

knDte tlal2tko ovlI 8d8&8n2 do 8 sekund (jinak poh

veSastzav2rat a z

knDte tlal2tko ovlI&8d8n2 a pohon zalne otv2rat

Vi ENO. Poloha otevSeno je d8&na ruln2m zastaven2m p

knDte tlal2tko ovlI &8d8n2 pohon zalne zpomalovat

k J2g kpoppohozasODAaEYF ENO.
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AUTOMATICKE ULENE S LOGI KOU "A" (AUTOMATI KA)

StisknhDte tlal2tko SETUP ag do doby kdy zalne sv2tit

1) po 4 sekund8ch pohon automaticky zavSe dveSe a zas
2) pohon s&m zalne otv2rat ag dosBhoeekS8ronoviPepdBohy

mechanickTm dorazem nebo ruln2m zastaven2m pSi nal 2t §
3) pohon s8&m zalne zav2rat dveSe a s8m si zpomal 2.

4) po dosagen? koncov® polohy ZAVFiENO zastav?.

Jel i proces dobSe ukonlen LED sv2t2 5 sekund a zhasne.
BNDhem t NDchhnad I15zesekal 2st odlehl en2 vratinterdledlP&®nut 2 m ov
Lze nastavit d®l ku odlehlen2 wvrat. Jeden impuls odpoyv
Zpomal en2 si S2d2c? jednotka nastav? sama automaticky

Las pauzy je pevnlD nastaven 3min.

RULNE UISEQGIKOU "A" (AUTOMATIKA)

StisknhDte tlal2tko SETUP ag do doby kdy zalne sv2tit
1) zm8|l knhDte tlal2tko ovl&8d8n2 do 4 sekund (jinak poh
zavSe dveSe zav2rat a zastav?2.

2) zm8| knRawel §d&8n2t&kopohon zalne otv2zrat ag dos8hne z

OTEVF ENO. Poloha otevSeno je d§na ruln2zm zastaven2zm p
3) zm8| knDte tlal2?tko ovl §d§gn pohon zalne zpomal ovat
4) zm8| knDte tlal2tko mlzdes§ Ik MFEN@ohon zastav?2 v

Od okamgi ku zastaven2 pohonu ag do dal g2ho i mpulsu pr
pSi re&l n®m provozu). Maxim&lnh 3 min.

5) zm8|l knDte tlal2tko ovlI 88d8n2 pohon zalne zav2rat.

6) zm8&| knDte tlal2tko ovl8d8&§n2 pohon zalne zpomal ovat
7) po dosagen?2 koncov® polohy ZAVFENO zastav?2 ( |lze z
Jel i proces dobSe ukonlen LED sv2t2 5 sekund a zhasne.
BNDhem tPNDchto 5 sekund | ze nal2st odl ehihtavaléechs)at. Zm§]|
Lze nastavit Wm®dtku Dbederhm|iempul s odpov2d8 5mm na dr §ze
Zpomal en2 si S2d2c?2 jednotka nastav? sama automaticky
BNDhem nastavovg§n2 pohon vyhodnocuje s2lu potSebnou pr
BNDhem norm8§8ln2 |innosti pohon vyahopoocun®&vs2se polkt Seb
nal 2t 8n.

Po ukonlen? nastaven? je potSeba ,aby byla vrata otev

procesu.

11.3 d$edkgn?
e funkce maj8ku. PSed uveden?m pohonu do pohybu maj
Nastaven?:

1) stiskni SERTUBr¢g tl al2tko

2) pot® stiskni tlal2tko ovl&8dg8n2 3 sekhlhinidly§nadestl i ge
dal g2m zm8| knut2m LEDe@X)t i zlbavgfEmé .a doj de Kk

3) wuvolnit obD tlal?2tka.

12. PROGRAMOVCNE d8l kov®ho ovlI 8d&8n2 FAAC 868
maxi m§l nN 250 k-dT pro ulogen2 do pamBDti

Zalogte pSij2 mabr30d o PBo i 8 ma | dKjaer tsye spigai
a plastov®ho rytu karty.
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