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CE prohl§ġen²  shody pro stroje 
98/37/EC  

 

VĨrobce:  FAAC S.p. A. 
 
Adresa:   Via Benini, 1 ï 40069 Zola Predosa Bologna ï It§lie 
 
Deklaruje ģe: pohon 746 s Ś²d²c² jednotkou 780 D 
 
*  je postaven, aby byl zaļlenŊn do zaŚ²zen², nebo aby se stal souļ§st² jin®ho strojn²ho zaŚ²zen² podle  SmŊrnice 

98/37/CE 

 

*je konstruov§n, aby odpov²dal z§kladn²m bezpeļnostn²m poģadavkŢm dle n§sleduj²c²ch EEC smŊrnic: 

 

73/23/EEC a n§sleduj²c²ch doplŔkŢ z§konu 93/68/EEC 

89/336/EEC a n§sleduj²c²ch doplŔkŢ z§konu 92/31/EEC a 93/68/EEC 

 

a d§le deklaruje, ģe je zak§z§no uv®st do provozu zaŚ²zen², ve kter®m je tento pohon, nebo nŊkter§ jeho ļ§st 

(komponent), zabudovanĨ, dokud nebude Ś§dnŊ oznaļen a deklarov§n, ģe odpov²d§ podm²nk§m SmŊrnice 

98/37/CE. 
 

 

Bologna, 1. ledna 2004 

 

Obchodn² Śeditel 

A. Bassi  

 

 

 



 

FAAC 746 s  780D  
 
Tyto instrukce jsou platn® pro n§sleduj²c² modely: 

FAAC 746 ER Z16 - 746 ER Z20 - 746 ER CAT - 746 ER RF  
Pohon FAAC 746 je urļen pro posuvn® br§ny (po kolejnici, samonosn®) s hŚebenovĨm nebo ŚetŊzovĨm 
pŚevodem. Pohon m§ samosvornĨ pŚevodovĨ mechanizmus. 
Pohon je vybaven mechanickou spojkou (nastavitelnou), kter§ v kombinaci s Ś²d²c² jednotkou zajiġŠuje 
maxim§lnŊ bezpeļnĨ provoz, vļetnŊ kontroly proti zm§ļknut² (vyhodnot² pŚek§ģku a reverzuje). 
Manu§ln² odblokov§n² zaruļ², ģe v pŚ²padŊ potŚeby (pŚi vĨpadku proudu), lze br§nu uvolnit a 
pohybovat ruļnŊ. 

 
AutomatickĨ pohon 746 byl navrģen pro automatizaci posuvnĨch bran, vyhnŊte se 
jak®mukoliv jin®mu pouģit². 
 
 
        1)Đheln²ky pro uloģen² pohonu 
        2)Pastorek  
        3) Sn²maļ koncovĨch poloh 
        4)Kryt pohonu  
        5)ř²d²c² jednotka 780D 
        6)SeŚizovac² ġroub pro mech. spojku 
        7)Z§tka pln²c²ho otvoru oleje 
        8) Ġroub pro uzemnŊn² instal. 
        9)P§ka odblokov§n² pohonu 
        10)Kryt Ś²d²c² jednotky 780D 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1. POPIS A TECHNICK£ NĆVODY 
1.1. Maxim§ln² poļet uģit² 
N§sleduj²c² kŚivka zn§zorŔuje z§vislost mezi                  F         
maxim§ln² dobou poģ²v§n² (T) a  
frekvenc² pouģ²v§n² (F). 
FAAC 746 pohon mŢģe pracovat nonstop  
se  70% ļetnost² . 
VĨpoļet frekvence pouģit² 
Je to procentu§ln² pomŊr mezi efektivn²  
pracovn² dobou (otevŚen² + zavŚen² )  
vzhledem  
k celkov® dobŊ jednoho cyklu 
( otevŚen² + zavŚen² + doba pauzy) 
VĨpoļet: 
  
 
            T 
                        
Ta = doba otev²r§n² 
Tc = doba zav²r§n² 
Tp = doba pauzy 
Ti  =  obdob² klidu mezi jednotlivĨmi cykly 



Tab.1 Technick® parametry pohonu 

Pohon     FAAC 746  
Nap§jen²     230 Vac +6% -10% 50-60Hz  

PŚ²kon      300 W 

PŚevodovĨ pomŊr    1 : 30  

Pastorek    Z20   -  Z16 

HŚeben      modul 4 - krok 12.566 

Max. s²la     50 daN (Z20)  -  62,5 daN (Z16) 

Max. krout²c² moment    20 Nm 

Tepeln§ ochrana    120ÁC 

Ļetnost uģit²    70% (graf)  

Mnoģstv² oleje     1,8 l  

Typ oleje     FAAC XD 220 

Pracovn² teplota    -20 õ +55 ÁC 

V§ha pohonu      14 kg 

TŚ²da kryt²      IP 44 

Max. v§ha br§ny     400 Kg (Z20)  -  600 kg (Z16)  

Rychlost br§ny    12 m/min (Z20) -  9,6 m/min (Z16)  

Max. d®lka br§ny     50 m (Z20)   -  40 m (Z16)  

Spojka, pŚevodovka, rotor a stator  v olejov® l§zni 

Povrchov§ ¼prava bloku pohonu ochrann§ vrstva katafor®zy 

ř²d²c² jednotka     780D 

KoncovĨ sp²naļ    MSL magnetickĨ nebo indukļn² 

Pohon celkov® rozmŊry    LxHxD (mm) obr. 2  

 

2. RozmŊry      2. Elektroinstalace ( standard )  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Obr. 3 

1) Pohon FAAC746 

2) FotobuŔky 
3) Kl²ļovĨ ovladaļ 
4) Maj§k 

5) Ant®na ( v pŚ²padŊ potŚeby ) 
 

4. Instalace pohonu  
4.1. PŚedbŊģn§ kontrola 
PŚed zapoļet²m mont§ģe provŊŚte podm²nky pro spr§vnĨ a bezpeļnĨ provoz pohonu. 
Å Typ a tvar br§ny mus² bĨt vhodn® pro instalaci pohonu. 

Å Dostateļn® pevn® uloģen² veden² br§ny (sloupky, kolejnice a uloģen² pohonu). 
Å Spr§vn§ elektroinstalace - vhodn® typy kabelu a chr§niļek kabelŢ (kontrola uzemnŊn²). 
Å VĨbŊr vhodn®ho pohonu dle v§hy a ļetnosti uģ²v§n². VĨbŊr bezpeļnostn²ch prvkŢ. 
Å Spr§vn® nastaven² koncovĨch sp²naļŢ a dorazŢ br§ny. Vhodn® ovl§d§n² pohonu 



4.2. Uloģen² z§kladov® desky (z§kladov§ deska nen² souļ§st² pohonu) 
1) Sestavte z§kladovou desku dle obr. 4.  
2) Um²stŊn² z§kl. desky je uk§z§no na obr.5   
( pro zav²r§n² vpravo) 
nebo na obr.6  ( pro zav²r§n² vlevo) 
Uloģen² pohonu je dŢleģit® pro spr§vnou  
polohu pastorku a ozub. hŚebene. 
3) RozmŊry, uloģen² (betonovĨ z§klad) z§kl. desky 
a pŚ²vod elektroinstalace je na obr.7  
4) PŚipravte elektrick® kabely pro pŚipojen² 
pŚ²sluġenstv² a pŚ²vodn² silov® kabely dle obr.3  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
4.3. Mechanick§ instalace pohonu 
1) Sestavte ¼heln²ky uloģen² pohonu  
a proti-vibraļn² podloģky br.8.  
2) Odġroubujte plastovĨ kryt pohonu.. 
3) Uloģte pohon na z§kladovou desku a pŚiġroubujte 
 dle obr.9 . BŊhem t®to operace, prot§hnŊte vġechny  
kabely elektroinstalace tŊlem pohonu obr.10.  
Kabely uloģte do kabelov®ho krytu obr 10. B. 
 
 
 
 
 
 
 
 
KabelovĨ kryt zabraŔuje vniknut² hmyzu  
do Ś²d²c² jednotky pohonu. 
 
5) Dot§hnŊte matice na z§kl. desce pohonu obr.12 . 
6) Ruļn² ovl§d§n² pohonu je pops§no v kapitole 8. 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

4.4. Instalace hŚebenu 
 
4.4.1. KovovĨ hŚeben pŚivaŚenĨ (obr. 13) 

1) PŚipravte si prvn² tŚi ļepy na pŚichycen² hŚebene.  

2) Br§nu ruļnŊ pŚesuŔte do pozice zavŚeno. 
3) Poloģte prvn² kus ozuben®ho hŚebenu  
    na pastorek a pŚivaŚte prvn² ļep  
   pro pŚichycen² jak je na obr. 15 . 
4) PostupnŊ posouvejte ruļnŊ br§nu a  
    kontrolujte polohu hŚebenu 

    proti pastorku. PŚivaŚte ļepy. 
 5) Pro spojen² dvou kusŢ hŚebenu pouģijte  
    svorky a hŚeben (pro vymezen² pŚesn® polohy 
    zubŢ, jak je uk§z§no na obr . 17) 
 6) PostupnŊ posouvejte br§nu a pŚivaŚte ļepy 
    po cel® d®lce br§ny. 
4.4.2. KovovĨ hŚeben ġroubovanĨ (obr. 14) 

1) PŚipravte si prvn² tŚi ļepy na vymezen² vzd§lenosti hŚebene. D²ra prŢmŊr 6,5mm, ġroub M8. 
2) Br§nu ruļnŊ pŚesuŔte do pozice zavŚeno. 
3) Oznaļte si m²sto pro prvn² m²sto uchycen².  
    Vyvrtejte d²ru a vyŚ²znŊte z§vit v r§mu br§ny. 
4) PostupnŊ posouvejte ruļnŊ br§nu a kontrolujte polohu hŚebenu 
    proti pastorku. PŚipravte d²ry se z§vity pro uchycen² hŚebene. 
 5) Pro spojen² dvou kusŢ hŚebenu pouģijte svorky a hŚeben  

(pro vymezen² pŚesn® polohy zubŢ, jak je uk§z§no na obr. 16 ) 
 6) PostupnŊ posouvejte br§nu a pŚipevnŊte hŚeben 
     po cel® d®lce br§ny. 
4.4.3. NylonovĨ hŚeben ġroubovanĨ (obr. 14 bis) 

1) PŚipravte si prvn² ġroub a podloģku pro uchycen² hŚebene.  
    Vrt§k prŢmŊr 4mm pro ġroub 6 x 20mm samo-ŚeznĨ. 
2) Br§nu ruļnŊ pŚesuŔte do pozice zavŚeno. 

3) Oznaļte si m²sto pro prvn² m²sto uchycen² a  
   pŚedvrtejte d²ru. Samo-ŚeznĨm ġroubem pŚichyŠte  
   hŚeben na br§nu. 
4) PostupnŊ posouvejte ruļnŊ br§nu a  
   kontrolujte polohu hŚebenu 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Pozn§mka:  
Manu§ln² projet²m po cel® dr§ze zkontrolujte spr§vn®  
um²stŊn² hŚebene na br§nŊ. ProveŅte kontrolu spojŢ  
jednotlivĨch d²lŢ hŚebene. Vzd§lenost mezi hŚebenem a 
pastorkem by mŊla bĨt 1,5mm viz. obr. 17.  
Zkontrolujte plynulost chodu br§ny. 
Nepouģ²vejte mazac² tuky mezi hŚeben a pastorek. 
 



4.5. Instalace ŚetŊzov®ho pŚevodu 
Pro aplikace s ŚetŊzovĨm pŚevodem lze  
pouģ²t pastorky Z16, Z20. Postupujte n§sledovnŊ: 
 
 
 
4.5.1. Pohon 746 ER CAT (obr. 18 - 19)  
1) Vloģte kl²nek do hŚ²dele za pomoc² kladiva. 
2) NasuŔte pastorek na hŚ²del a zajistŊte ġroubem.  
 
 
 
4.5.2. Pohon 746 ER RF (obr. 20 - 21)  
1) Vloģte kl²nek do hŚ²dele za pomoc² kladiva. 
2) PŚipevnŊte konzolu s pastorky pro nap²nan² a  
veden² ŚetŊzu za pomoc² ġroubŢ (M5 x 12) obr. 20.  
3) NasuŔte pastorek na hŚ²del a zajistŊte. 
4) Prot§hnete ŚetŊz obr. 21. A  a namontujte 
kryt pŚevodu obr . 20 . 
5) Jeli pohon s MLS koncovĨmi vyp²naļi, um²stŊte  
magnety dle rozmŊrŢ obr. 21. B.  
 
 
 
4.5.2. Pohon 746 ER RF (obr. 20 - 21)  

1) Vloģte kl²nek do hŚ²dele za pomoc² kladiva. 
2) PŚipevnŊte konzolu s pastorky pro nap²nan² a  
veden² ŚetŊzu za pomoc² ġroubŢ (M5 x 12) obr. 20.  
3) NasuŔte pastorek na hŚ²del a zajistŊte. 
4) Prot§hnete ŚetŊz obr. 21. A  a namontujte 
kryt pŚevodu obr . 20 . 
5) Jeli pohon s MLS koncovĨmi vyp²naļi, um²stŊte  

magnety dle rozmŊrŢ obr. 21. B.  
 
 
 
4.5.2. Pohon 746 ER RF (f²ky. 20 - 21)  
1) Vloģte kl²nek do hŚ²dele za pomoc² kladiva. 
2) PŚipevnŊte konzolu s pastorky pro nap²nan² a  

veden² ŚetŊzu za pomoc² ġroubŢ (M5 x 12) obr. 20.  
3) NasuŔte pastorek na hŚ²del a zajistŊte. 
4) Prot§hnete ŚetŊz obr. 21. A  a namontujte 
kryt pŚevodu obr . 20 . 
5) Jeli pohon s MLS koncovĨmi vyp²naļi, um²stŊte  
magnety dle rozmŊrŢ obr. 21. B.  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



5. ř²d²c² jednotka 780D 
 
5.1. Varov§n² 
PŚed zapoļet²m prac² vypnŊte jistiļ pŚ²vodu el. energie. Vģdy oddŊlte kabely silov® ( 230 Vac ) a 

slaboproud®  (kl²ļ. ovladaļ, fotobuŔky atd.).Pro rozvod kabelŢ pouģijte zvl§ġŠ chr§niļky na 
silnoproud® kabely a chr§niļky na slaboproud® kabely.  
Propojte vġechny kabely zemnŊn² PE na svorce J7 Ś²d²c² jednotky obr.22  a obr.40  pro box pohonu. 
OddŊlte silov® a ovl§dac² kabely tak aby se neovlivŔovaly nebo pouģijte kabely st²nŊn® s uzemnŊnĨm 
st²nŊn²m. 
 
5.2. Technick§ specifikace 
 

Nap§jen²     230 V~(+6% -10%) 

PŚ²kon       10 W 

Max. zat²ģen² motor   1000 W 

Max. proud pro pŚ²sluġenstv²  0,5 A 

Pracovn² teplota   -20 ÁC +55 ÁC 

Pojistky    2    (obr. 22 a stejn§ hodnota. 5.3) 

Pracovn² logiky  Automatika,  polo-automatika, s bezpeļnost. prvky, mrtvĨ-muģ C ,   
sm²ġen§ B/C 

Pauza ļas    programovatelnĨ (od 0 aģ 4,1 min.) 

Pracovn² ļas    programovatelnĨ (od 0 aģ 4,1 min.) 

Nastaven² s²ly    plynule - 50 stupŔŢ  

Svorkovnice zapojen²  otevŚ²t - ļ§steļn® otevŚen² ï stop - fotobuŔky pro otevŚen², zavŚen² -  

                                              bezpeļnostn² liġta ï nap§jen² 24V 

                                              konektor koncov®ho vyp²naļe -motor kondenz§tor 

Silov§ svorkovnice  nap§jen² motor, maj§k 

Rychlo-konektor  RP pŚij²maļ, decod®r, minidecod®r 

3 programovac² tlaļ²tka  +, -, F  a displej 

Z§kladn² program. funkce  logika, pausa, s²la, smŊr, stav 

Pokroļil® program. funkce   rozbŊhov§ s²la - brģdŊn² - zabezpeļ² proti selh§n²,  pŚed blik§n² ï                                                                                             
nastaven² bezpeļnostn²ch prvkŢ, encod®r anti-drtiv§ citlivost, servisn² 
hl§ġen², z§mek nebo' osvŊtlen²' pŚ²kaz ï zpomalen² pŚed nebo za 
koncovou polohou 

  

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
 
5.3.Popis svorkovnice       
DL signalizaļn² a programovac² displej     
Led  diody pro signalizaci pŚ²sluġenstv²     
J1  slaboproud§ svorkovnice      
J2 konektor RP pŚij²maļe, dekod®ru,      
     Minidekod®ru       
J5  konektor kondenz§toru motoru     
J6  silnoproudĨ konektor motoru, maj§k     
J7  nap§jen² pohonu 230 Vac      
J8  dva konektory pro koncovĨ sp²naļe      
F1 Silnoproud§ pojistka (F 5A)             
F2 Slaboproud§ pojistka (T 800mA)     
F Programovac² tlaļ²tko  
ï Programovac² tlaļ²tko 
+  Programovac² tlaļ²tko 
 
 
Svorkovnice J1  
1  OPEN A ( celkov® otevŚen² ) 
2  OPEN B ( ļ§steļn® otevŚen² ) 
3  FSW-OP ( fotobuŔky otv²r§n² ) 
4  FSW-CL ( fotobuŔky zav²r§n² ) 

5  STOP ( stop tlaļ²tko ) 
6  SAFE (EDGE bezpeļnostn² prvky ) 
7,8  - m²nus ( 24V ) 
9,10  + plus( 24V )  
11  FSW-TX ( m²nus fotobunŊk 
      nastaven² FAILSAFE) 
12 W.L. ( m²nus stavov®ho svŊtla ) 

 
 

5.4. Zapojen² Ś²d²c² jednotky  

      obr. 23  
 
 
5.4.1. Zapojen² fotobunŊk a bezpeļnostn²ch prvkŢ 

pŚed zapojen²m je potŚeba  
rozhodnout, kterou ļ§st br§ny  
a pŚi jak®m pohybu bude  
chr§nŊna dle obr. 24.  
 
 
Bezpeļnostn² prvky/fotobuŔky  
pro otevŚen²: 
Objev²ïli se pŚek§ģka pŚi otv²r§n², 
br§na okamģitŊ reverzuje, zav²r§ a 
 ļek§ na dalġ² impuls  
kapitola 5.5.2.  
 
 
Bezpeļnostn² prvky/fotobuŔky pro zav²r§n²: 
Objev²ïli se pŚek§ģka pŚi zav²r§n², br§na okamģitŊ reverzuje nebo se zastav² a ļek§ na odstranŊn² 
pŚek§ģky kapitola 5.5.2.  
 



 
Bezpeļnostn² prvky/fotobuŔky pro zav²r§n²/otv²r§n²: 
Objev²-li se pŚek§ģka pŚi zav²r§n² a otv²r§n², br§na zastav² a ļek§ na impuls obsluhy . 
Bezpeļnostn² liġta (hrana): 
Objev²-li se pŚek§ģka na liġtŊ (hranŊ) br§na okamģitŊ reverzuje, dvŊ sekundy a zastav² . 
Encoder pro zav²r§n²/otv²r§n²: 
Objev-li se pŚek§ģka pŚi zav²r§n² a otv²r§n², br§na okamģitŊ reverzuje, dvŊ sekundy a zastav² . 
 
N.B. PŚi zapojen² dvou a v²ce bezp.prvkŢ  
se stejnou funkc² je zapojen² tŊchto  
prvkŢ do s®rie jako na obr.25 . 
 
Zapojen² kontaktŢ N.C.         Bez  bezpeļnostn²ch prvkŢ 

 
N.B: Nejsou -li zapojeny bezpeļnostn² prvky 
pouģijte klemu pro zapojen² dle obr. 26.  
 
Zapojen² bezp. prvkŢ m²sto fotobunŊk nebo  
jinĨ typ fotobunŊk dle zapojen²  
na obr. 27. aģ obr.34. 
  
   JinĨ typ fotobunŊk nebo bezp.p.        Bezpeļnostn² liġta (hrana) 

 
 
 

 
 
 
 

     FotobuŔky pro otv²r§n². .          FotobuŔky pro zav²r§n². 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
   FotobuŔky pro otv²r§n² a zav²r§n² a liġta        FotobuŔky pro otv²r§n² a zav²r§n² a 2 liġty 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
            FotobuŔky pro otv²r§n² a zav²r§n² a          FotobuŔky pro zav²r§n² 
            fotobuŔky pro otv²r§n²/zav²r§n².                       a pro otv²r§n²/zav²r§n². 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
            Sp²nac² kontakt N.C. paraleln² zapojen² 

 

 

 

 

 
5.4.2.  Svorkovnice J7 - nap§jen² obr.23                           obr. 35  zapojen² dvou ovl§d§n² 
 (vĨvody PE-N-L):                pro OPEN A , OPEN B 
PE: UzemnŊn² (ochrana) 
N : Nap§jen² (pracovn² nula) 
L : Nap§jen² (f§ze) 
NB.: Propojte vġechny kabely zemnŊn² PE .  
 
5.4.3.Svorkovnice J6 ï motor a maj§k obr.23     
MOTOR - (zapojen² modrĨ-stŚedovĨ MOT-COM, ļernĨ-f§ze MOT-1, hnŊdĨ-f§ze MOT-2):  
Zapojen² (kapitola. 6.5).  
MAJĆK - (zapojen² MAJĆK L, MAJĆK N): Blikaj²c² maj§k vĨkon 230Vac, max 60W. 
 
5.4.4.Svorkovnice J1 ï pŚ²sluġenstv² obr.23    
Vyberte spr§vn® pŚ²sluġenstv² pro danou logiku ovl§d§n² br§ny. 

 
OPEN A - PŚ²kaz pro ¼pln® otevŚen² (svorka 1): Svorka pro pŚipojen² jak®hokoliv typu zaŚ²zen² 
d§vaj²c²ho impuls (tlaļ²tko, RP pŚij²maļ, dekod®r) pro ¼pln® otevŚen² / (zavŚen²) br§ny. 
PŚi instalaci jednotlivĨch zaŚ²zen² zapojujte kontakty N.O., pŚi v²ce zaŚ²zen² paralelnŊ (viz. obr 35) 
 
OPEN B - PŚ²kaz pro ļ§steļn® otevŚen²  nebo zavŚen² (svorka 2):  Svorka pro pŚipojen² 
jak®hokoliv impulsn²ho zaŚ²zen² (tlaļ²tko, RP pŚij²maļ, dekod®r),kter® uzavŚen²m kontaktu zajist² 
otevŚen² ,pŚ²padnŊ zavŚen² br§ny. PŚi nastaven² logiky B nebo C vģdy zav²r§ br§nu. 
PŚi instalaci jednotlivĨch zaŚ²zen² zapojujte kontakty N.O., pŚi v²ce zaŚ²zen² paralelnŊ (viz. obr 35) 
 
OP FSW - svorka pro pŚipojen² jak®hokoliv bezpeļnostn²ho zaŚ²zen² pŚi otv²r§n².  
(svorka 3) kontakt N.C.: C²lem zaŚ²zen² pŚipojenĨch k tŊmto svork§m , je chr§nit oblast ,ve kter® se 
pohybuje br§na pŚi otev²r§n² proti pŚivŚen² osob nebo pŚedmŊtŢ. V pŚ²padŊ nastaven² logiky A-AP-S-
E-EP  se br§na po odezvŊ  zastav² a zmŊn² smŊr pohybu nebo zmŊn² smŊr pohybu, jakmile je kontakt 
zaŚ²zen² uvolnŊn (viz programov§n²  podprogram kapitola 5.5.2.) PŚi nastaven² logiky B a C  dojde po 
impulsu pŚi zav²r§n² k zastaven² pohybu. Nikdy se nezmŊn² smŊr pohybu po impulsu ve f§zi otev²r§n². 
Jsou -li bezpeļnostn² zaŚ²zen² v ļinnosti v dobŊ ,kdy je br§na zavŚen§ zamez² jej²mu otv²r§n². 



POZN: Pro instalaci  nŊkolika bezpeļnostn²ch prvkŢ, spojit N.C. kontakty do s®rie (obr.25) . 
Nepouģ²vaj²-li se bezpeļnostn² prvky  pro otv²r§n² pŚemostŊte svorky OP a TX FSW klemou 
(obr.  26)   
 
CL FSW - svorka pro pŚipojen² jak®hokoliv bezpeļnostn²ho zaŚ²zen² pŚi zav²r§n².  
(svorka 4) kontakt N.C.: C²lem zaŚ²zen² pŚipojenĨch k tŊmto svork§m, je chr§nit oblast, ve kter® se 
pohybuje br§na pŚi zav²r§n² proti pŚivŚen² osob nebo pŚedmŊtŢ. V pŚ²padŊ nastaven² logiky A-AP-S-E-
EP  se br§na po odezvŊ zastav² a zmŊn² smŊr pohybu nebo zmŊn² smŊr pohybu, jakmile je kontakt 
zaŚ²zen² uvolnŊn (viz programov§n² podprogram kapitola 5.5.2.) PŚi nastaven² logiky B a C dojde po 
impulsu pŚi zav²r§n² k zastaven² pohybu. Nikdy se nezmŊn² smŊr pohybu po impulsu ve f§zi otev²r§n². 
Jsou -li bezpeļnostn² zaŚ²zen² v ļinnosti v dobŊ, kdy je br§na otevŚena zamez² jej²mu zav²r§n². 
POZN: Pro instalaci  nŊkolika bezpeļnostn²ch prvkŢ, spojit N.C. kontakty do s®rie (obr.25) . 
Nepouģ²vaj²-li se bezpeļnostn² prvky  pro zav²r§n² pŚemostŊte svorky CL a TX FSW klemou 
(obr.  26) . 

 
STOP - Kontakt STOP (svorka 5) kontakt N.C.: jedn§ se o jak®koliv tlaļ²tko nebo zaŚ²zen², kter® 
otevŚen²m kontaktu zajist² zastaven² br§ny . 
Pro instalaci rŢznĨch zaŚ²zen² zajiġŠuj²c²ch zastaven² kŚ²del se zapojuj² jejich uzavŚen® kontakty N.C. do 

s®rie. (viz. obr 25) 
Pozn:  
Nen²-li zapojeno ģ§dn® zaŚ²zen² d§vaj²c² impuls pro zastaven², je potŚeba svorku STOP 
propojit s  m²nusem (svorka 5 se svorka mi 7 nebo 8).  

 
SAFE ï EDGE svorka pro pŚipojen² jak®hokoliv bezpeļnostn² liġty pro zav²r§n²/otv²r§n².  
(svorka 6) kontakt N.C.: C²lem zaŚ²zen² pŚipojenĨch k tŊmto svork§m, je chr§nit oblast (HRANU 

BRĆNY nebo SLOUPKU), pŚi zav²r§n²/otv²r§n² proti pŚivŚen² osob nebo pŚedmŊtŢ. V pŚ²padŊ aktivace 
svorky - rozpojen², se br§na zastav² a zmŊn² smŊr pohybu na dvŊ sekundy a zastav². Jsou -li 
bezpeļnostn² zaŚ²zen² v ļinnosti, br§na stoj² - STOP. 
POZN: Pro instalovat nŊkolik bezpeļnostn²ch prvkŢ, spojit N.C. kontakty do s®rie (obr.25) . 
Nepouģ²vaj² -li se bezpeļnostn² prvky , pŚemostŊte svorky SAFE a m²nus (svorka 6   a   
svorka 7 nebo 8). (obr.26)   
 

-    24 Vdc  - Z§pornĨ p·l pro nap§jen² pŚ²sluġenstv² (svorka 7 a 8 ) 
 
+  24 Vdc  - KladnĨ p·l pro nap§jen² pŚ²sluġenstv² (svorka 9 a 10 ) 
 
Pozor: Maxim§ln² zat²ģen² pŚ²sluġenstv²m je 500mA. Hodnoty pro kalkulaci zat²ģen² jednotlivĨmi zaŚ²zen²mi zjist²te 
v jejich n§vodech.  
 

-TX FSW - Z§pornĨ p·l pro nap§jen² vys²laļŢ fotobunŊk (svorka 11). 
PŚi vyuģit² t®to svorky pro nap§jen² vys²laļŢ fotobunŊk negativn²m p·lem lze vyuģ²t funkce  
FAIL SAFE (viz programov§n² podprogram kapitola 5.5.2.)  
Je-li zapojena tato funkce syst®m zjiġŠuje funkļnost fotobunŊk, vģdy pŚed kaģdĨm cyklem otevŚen² 
nebo zavŚen². 
 
W.L.  - nap§jen² pŚisvŊtlovac²ho osvŊtlen², ļasovan®ho odchodu, nebo el. z§mku (svorka 12) Zapojen² 

s plusem 24Vdc. Max vĨkon 3 W. 
 (viz programov§n²  podprogram kapitola 5.5.2.) 
NepŚesahujte maxim§ln² vĨkon. 
 
5.4.5.Svorkovnice J2 ï rychlo -konektor pro pŚipojen² RP pŚij²maļe, minidekod®ru a 
dekod®ru  obr. v36,  37,  38   
PŚed zasunut²m na konektor vypnŊte pŚ²vod elektrick® energie do pohonu. 
 
5.4.6.Svorkovnice J5 ï rychlo -konektor pro pŚipojen² kondenz§toru  
RozbŊhovĨ kondenz§tor elektromotoru pohonu. 
 



 
5.4.7 . Dvojit§ svorkovnice J8 ï koncovĨ sp²naļ  
Konektor pro zapojen² indukļn²ho  
(starġ² proveden²) nebo magnetick®ho koncov®ho 

sp²naļe obr.  23 . 
 

5.5. Programov§n² 
Pro nastaven² pohonu pouģijte tlaļ²tek + , -  , F  
Displeje. 
 
Pozor:  Programov§n² prov§dŊjte pomoc² tlaļ²tek  

na plastov® krytu Ś²d²c² jednotky ï nepŚijdete  do 
kontaktu s vysokĨm napŊt²m obr. 39.  
Programov§n² je rozdŊlen® na ZĆKLADNĉ  
a POKROĻIL£. 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
5.5.1. Z§kladn² programov§n² 
K vstupu do z§kladn²ho programu slouģ² tlaļ²tko F: 
Åjestliģe tisknete (a drģ²te stlaļen®), displej V§m ukazuje typ prvn² funkce (logiku LO). 
Åpo uvolnŊn² tlaļ²tka F se na displeji zobraz² hodnota funkce. Tlaļ²tkem + plus, - m²nus , lze nastavit 
hodnotu funkce. 
Åjestliģe opŊt stisknete tlaļ²tko F, pŚejdete na dalġ² funkci v programu (viz programovac² tabulka), atd.  
Åpo nastaven² posledn² funkce (smŊr otv²r§n²) se na displeji opŊt objev² stavov§ hl§ġka ( kde se 
nach§z² br§na) . 
Tabulka nastaven² v z§kladn²m programu 
Z§kladn² program : 
 

Z§kladn² programov§n²   F 

Displej           Funkce  Nastaven² z 
vĨroby 

    
 

    LO 
 

Pracovn² reģimy (viz tab. logik)  
A    = Aut omatika 
AP  = Automatika " Krok za krokem"  
S    = Automatika " S bezpeļnostn²m zaŚ²zen²m" 
E    = Poloautomatika 
EP  = Poloautomatika "Krok za krokem" 
C   =   PŚ²tomnost obsluhy 
b   =   Poloautomatika "B" 
bC =  kombinace logik b otevŚ²t / C zavŚ²t 

 
 

        A 

 
 

    PA 

Doba pauzy:  
Tato funkce je aktivn² pouze u logiky s automatickĨm zav²r§n²m. Nastaviteln§ od 0 do 
59 sekund, po sekundov®m kroku. N§slednŊ je ļas zobrazen v minut§ch a des²tky 
sekund jsou zobrazeny za teļkou. Nastaven² se prov§d² po 10 vteŚin§ch aģ do 
maxim§ln² hodnoty 4.1 minuty. 
 
PŚ: Je -li na display zobrazeno 2.5 odpov²d§ tato hodnota ļasu 2 minuty 50 vteŚin  

 
 
 

    2.0 



 
 

     FO 
 

S²la nastaven² tlaļn® s²ly pohonu: 
01 = minim§ln² s²la 
5O = maxim§ln² s²la 

 
 

     50 

 
 

     dI  

SmŊr otev²r§n²: 
Oznaļuje smŊr posuvu br§ny pŚi otv²r§n² a umoģŔuje jeho zmŊnu bez mechanick® 
z§mŊny pŚ²vodn²ch kabelŢ motoru na svorkovnici J6 
- 3 = pohyb otev²r§n² doprava 
E - = pohyb otev²r§n² doleva 
 

 
 

     -3 

 
 
 
 

      St 
 
 
 
 

Stav br§ny ï kde se br§na nach§z²: 
VĨstup z programov§n² a n§vrat k zobrazen² stavu vrat. 
00 = ZavŚeno 
01 = Ve f§zi otev²r§n² 
02 = "STOPñ 
03 = OtevŚeno 
04 = V pauze 
05 = Fail safe (kap. 5.2.)  
06 = Ve f§zi zav²r§n² 
07 = Ve f§zi zmŊny pohybu 
 

 

 

 
5.5.2. Pokroļil® programov§n² ï podprogram ï F a +  
 
Pro vstoupen² do podprogramu mus²te zm§ļknout tlaļ²tko F a k tomu tlaļ²tko + : 

ÅPo vstoupen² do podprogramu objev² se na displeji prvn² funkce. 
Åpo uvolnŊn² tlaļ²tka F se na displeji zobraz² hodnota funkce. Tlaļ²tkem + plus, - m²nus ,  
  lze nastavit hodnotu funkce. 
Å jestliģe opŊt stisknete tlaļ²tko F, pŚejdete na dalġ² funkci v programu  

  ( viz. programovac² tabulka), atd. 
Åpo nastaven² posledn² funkce  se na displeji opŊt objev² stavov§ hl§ġka (kde se nach§z² br§na) . 
  T²m je programovac² cyklus ukonļen. 
 

 

Pokroļil® programov§n²     F  a  +  

Display  Funkce  Nastaven² z 
vĨroby 

 
 

    bO 
 
 

Maxim§ln² rozbŊhov§ s²la: 
Motor pracuje pŚi rozbŊhu s maxim§ln² silou bez ohledu na nastavenou tlaļnou s²lu. 
Vhodn® pouģ²t pro tŊģk® br§ny. Br§ny do svahu. 
 
y = aktivn² 
no = neaktivn² 

 
 
 

     y 

 
 

br  

Koncov® brģdŊn²: 
Je-li kŚ²dlo vrat v jedn® z koncovĨch poloh je moģn® nastavit  brzdnou s²lu. PŚi 
nastaven²  hodnoty 00 je efekt brzdn® s²ly deaktivov§n. 
Doba pŢsoben² brzdn®ho efektu je regulovateln§ od 01 do 20 vteŚin v kroc²ch po 1 
vteŚinŊ 
NapŚ: je-li nastaveno 01 je brzdn§ doba 1 vteŚinu 

 
 
   05 

 
 

FS 

Fail safe : 
Aktivace t®to funkce zajiġŠuje , ģe pŚed zapoļet²m kaģd®ho pohybu kŚ²dla syst®m 
provŊŚ² funkci bezpeļnostn²ch fotobunŊk. 
(jsou-li fotobuŔky neaktivn² objev² se na display 05) 
y = aktivn² 
no = neaktivn² 

 
 
 
  no 

 
 

PF 

PŚed-blik§n² : 
UmoģŔuje aktivaci maj§ku 5 vteŚin pŚed zapoļet² pohybu kŚ²dla 
y = aktivn² 
no = neaktivn² 

   
 
 no 



 
 

SP 

Sign§ln² lampa:  

Je-li 00  , signalizuje svŊtlo pozici br§ny nebo  
smŊr pohybu ( otevŚeno nebo v pause svŊtlo sv²t², 
 pŚi zav²r§n² svŊtlo blik§, zavŚeno svŊtlo nesv²t² ). 
Automatick® osvŊtlen²: Nastaven² rŢznĨch hodnot  odpov²d§ dobŊ sepnut² 
vĨstupu na kterĨ mŢģe bĨt pŚipojeno ovl§dac² rele napŚ. pro extern² osvŊtlen². 
 Rozmez² ļasu je od 1 do 59 vteŚin s krokov§n²m po 1 vteŚinŊ a 1.0 aģ 4.1 minuty 
po 10-vteŚinovĨch kroc²ch. 
 
Funkce elektro -z§mku a semaforov® signalizace 
Zm§ļknete-li tlaļ²tko - z 00 nastaven² na E1 aktivujete ovl§d§n² elektrick®ho z§mku 
pŚi zav²r§n². 
PŚi dalġ²m stisknut² tl. - na E2 se nastav² pouģit² el. z§mku pŚi zav²r§n² i otv²r§n². 
PŚi dalġ²m stisknut² tl. - na E3 a E4 se aktivuje funkce semafor: 00 = standartn² 
semafor, od 01 do 4.1 = ļasovĨ vĨstup. 
E1 = otevŚen² el. z§mku pŚed otv²r§n²m br§ny 
E2 = otevŚen² el. z§mku pŚed otv²r§n²m a zav²r§n²m br§ny 
E3 = funkce semafor: vĨstup je aktivn² pŚi otv²r§n² a v otv²rac² pauze a je vypnutĨ  
3 sekundy pŚed uzavŚen²m. 
Pozn§mka: 3 vteŚiny pŚed zav²r§n²m vĨstup zablik§ 
E4 = funkce semafor: v Ĩstup je aktivn² pouze pŚi zav²r§n². 
POZOR: Maxim§ln² vĨkonov® zat²ģen² je 24Vdc-3W. Pro ovl§d§n² 
vĨkonnĨch zaŚ²zen² pouģijte rel®. 

 
 
 
 
 00 

 
 
 

Ph 

Logika fotobunŊk pŚi zav²r§n²: 
UmoģŔuje vĨbŊr funkce fotobunŊk pŚi zav²r§n². 
PŢsob² pouze pŚi f§zi zav²r§n² vrat: 
zablokuje pohyb vrat a zmŊn² smŊr po uvolnŊn² fotobunŊk nebo 
zmŊn² smŊr pohybu vrat okamģitŊ pŚi pŚeruġen² paprsku fotobunŊk.  
y = zmŊna pohybu po uvolnŊn² 
no = okamģit§ zmŊna pohybu - otev²r§n² 
 

 
 
 
  no 

 
 
 

oP 

Logika fotobunŊk pŚi otev²r§n²: 
 UmoģŔuje vĨbŊr funkce fotobunŊk pŚi otev²r§n². 
PŢsob² pouze pŚi f§zi otev²r§n² vrat: zablokuje pohyb vrat a pokraļuje po uvolnŊn² 
nebo zmŊn² smŊr pohybu vrat okamģitŊ pŚi pŚeruġen² paprsku fotobunŊk.  
 
y = okamģit§ zmŊna pohybu - zav²r§n² 
no = zav²r§ po uvolnŊn²  
 

 
 
 
 no 

 
 
 
 

EC 

Enkoder: 
K zaŚ²zen² je moģno pŚipojit pŚ²sluġenstv² zvan® ENKODER poskytuj²c² n§sleduj²c² 
funkce: 
DobrģŅov§n² koncovĨch poloh a ļ§steļn® otevŚen² (viz odpov²daj²c² odstavec) 
Enkoder mŢģe bĨt pouģit tak® jako bezpeļnostn² zaŚ²zen², kter® zajist² okamģitou 
zmŊnu pohybu  kŚ²dla dojde-li ke kontaktu s jakoukoliv pŚek§ģkou a to jak pŚi 
otev²r§n², tak pŚi zav²r§n². Dojde - li bŊhem 2 vteŚin k opakovan®mu kontaktu z 
pŚek§ģkou je aktivov§na funkce STOP bez n§sledn® zmŊny smŊru pohybu. Nen²-li 
enkod®r zapojen mus² bĨt nastaveno 00. Je-li enkoder zapojen zvolte citlivost mezi 
hodnotami 01(maximum) aģ 99 (minimum). 00 = enkoder vypnut. 
 

 
 
 
 
 
99 

 
 
        
 

      rP  

Zpomalen² pŚed koncovĨm sp²naļem: 
ZaŚ²zen² nab²z² moģnost zpomalen² pohybu br§ny pŚed sepnut²m sn²maļŢ koncovĨch 
polohy. 
D®lku zpomalen² je moģno nastavit v rozmez² od 00 aģ do 99 s krokem nastaven² 
0,1 sekundy 
PŚi pouģit² enkoderu nen² brzdn§ dr§ha urļen§ ļasem ,ale poļtem ot§ļek , coģ 
umoģŔuje pŚesnŊjġ² nastaven². 
 00 = zpomalen² deaktivov§no 
01 do 09 = zpomalen² aktivn² 
 

 
 
 
 
  00 

 
 
        

Zpomalen² za koncovĨm sp²naļem: 
ZaŚ²zen² nab²z² moģnost zpomalen² pohybu br§ny po sepnut² sn²maļe koncovĨch 
poloh. 

 
 
 



 

      rA 
D®lku zpomalen² je moģno nastavit v rozmez² od 00 aģ do 20 s krokem nastaven² 
0,1 sekundy 
PŚi pouģit² enkoderu nen² brzdn§ dr§ha urļen§ ļasem , ale poļtem ot§ļek , coģ 
umoģŔuje pŚesnŊjġ² nastaven². 00 = zpomalen² deaktivov§no 
01 do 20 = zpomalen² aktivn² 
 
 

 
  00 

 
 

        PO 

Ļ§steļn® otevŚen²: 
Je moģn® nastavit ġ²Śku ļ§steļn®ho otevŚen² vrat. 
Dobu je moģno regulovat v rozmez² od 01 do 20 vteŚin s krokem 1 vteŚiny. 
PŚi pouģit² enkoderu nen² ļ§steļn® otevŚen² definov§no ļasem ale pomoc² ot§ļek. 
T²m je umoģnŊna dokonalejġ² regulace. 
 
PŚ:  
Pro br§nu s rychlost² posuvu 10m/min hodnota 10 odpov²d§ 1,7 m ļ§steļn®ho 
otevŚen² kŚ²dla 
 
Je-li rychlost posuvu vrat 12 m /min hodnota 10 odpov²d§ ġ²Śi prŢchodu 2m 
 

 
 
    05 

         
 
 

t  

Pracovn² doba: 
Doporuļuje se nastaven² pracovn² doby 05 aģ 10 vteŚin delġ² neģ je doba potŚebn§ 
pro pŚekon§n² cel® dr§hy otevŚen² a zavŚen² vrat. To z dŢvodu moģnosti selh§n² 
sn²maļŢ koncovĨch poloh. 
Rozmez² od 0 do 59 vteŚin je regulovateln®  s krokem jedn® vteŚiny. Od jedn® 
minuty aģ do 4,1 minuty se krok mŊn² na 10 vteŚin. 
NapŚ²klad: Je-li na display 2.5 pracovn² doba je 2 minuty a 50 vteŚin 

 
 
   4,1 

 
 
 

AS 

Vyģ§d§n² servisn² prohl²dky ( v kombinaci s dalġ² funkc²): 
Je -li aktivov§na tato funkce je moģn® nastavit poļet cyklŢ po jejichģ dokonļen² si 
zaŚ²zen² vyģ§d§ servisn² prohl²dku. 
y = aktivn² 
no = deaktivov§no 
 

    
 
   no 

 
 
            

nc 

Programov§n² cyklŢ: 
Tato funkce umoģŔuje zpŊtnĨ odpoļet nastaven®ho poļtu cyklŢ. Je moģn® 
programovat od 00 do maxim§lnŊ 99 tis²c cyklŢ. 
Tuto funkci je moģno vyuģ²t pro kontrolu pouģ²v§n² zaŚ²zen² nebo pro nastaven² 
poļtu cyklŢ po jejichģ realizaci mus² doj²t k servisn² prohl²dce. 

     
 
 
    OO 

 
 

St 

Stav vrat: 
VĨstup z programov§n² a n§vrat k zobrazen² stavu vrat. 

 

 

 

6. Uveden² do provozu 

 
6.1. Elektrick® pŚipojen² 
Vġechna pŚipojen² jsou v kapitole 5 , 
vļetnŊ uzemnŊn² pohonu (obr. 40 ). 
 
6.2. Urļen² smŊru otv²r§n² v n§vaznosti na koncov® sp²naļe 
ZapnŊte zaŚ²zen² a nastavte smŊr otv²r§n² (kapitola. 5.5.1).  
 
Otev²r§n² doprava :     
 

OTEVĉRĆNĉ - LED koncov®ho sp²naļe = FC1 

ZAVĉRĆNĉ - LED koncov®ho sp²naļe = FC2 
 

Otev²r§n² doleva :     
 

OTEVĉRĆNĉ - LED koncov®ho sp²naļe = FC2 
ZAVĉRĆNĉ - LED koncov®ho sp²naļe = FC1 



 
6.3. Nastaven² koncovĨch sp²naļŢ 
Pohon FAAC 746 m§ sn²maļ koncov® polohy, kterĨ urļuje kdy m§ motor zastavit. KoncovĨ sn²maļ 
mŢģe bĨt  MLS-magnetickĨ obr. 41  nebo indukļn² obr.42.  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
6.3.1. MLS koncov Ĩ vyp²naļ - magnetickĨ 
 MLS koncovĨ sp²naļ pro hl²dan² koncovĨch poloh br§ny (detektor a dva magnety um²stŊn® na br§nŊ). 
Procedura pro spr§vn® um²stŊn² magnetŢ na br§nŊ (hŚebenu ): 
1) Zkontroluje, jestli je pohon v ruļn²m reģimu (kapitola 8).  
2) RuļnŊ pŚesuŔte br§nu do polohy otevŚeno, vraŠte pohyb o  2 - 5 cm a zde je m²sto zastaven² 
br§ny. 
3) Nainstalujte magnet (bez odstranŊn² ochrann®ho filmu lep²c² p§sky). Po-t® proveŅte kontrolu 
koncov® polohy  pomoc² LED FC1, FC2 diody na Ś²d²c² jednotce obr.22 a obr .41.  magnet posuŔte  
o 45 mm dopŚedu. 
4) RuļnŊ pŚesuŔte br§nu do polohy zavŚeno, vraŠte pohyb o  2 - 5 cm a zde je m²sto zastaven² br§ny. 
5) Nainstalujte magnet (bez odstranŊn² ochrann®ho filmu lep²c² p§sky). Po-t® proveŅte kontrolu 
koncov® polohy  pomoc² LED FC1, FC2 diody na Ś²d²c² jednotce obr.22 a obr.41.  magnet posuŔte  
o 45 mm dopŚedu. 
6) PŚesuŔte br§nu do stŚedu dr§hy a zajistŊte ï automat reģim.(kapitola.9 ) 
7) Dle tabulky v  kapitole 5.5. 2 nastavte poģadovan® zpomalen² pŚed koncovou polohou. SpusŠte 

br§nu a nechte br§nu projet jeden kompletn² cyklus. 
8) Zkontrolujt e vyp²n§n² v koncovĨch poloh§ch. Bude-li to nezbytn®, opravte pozici magnetŢ. 
9) Oznaļte si pozici magnetŢ a sundejte je. 
10) OļistŊte m²sto pro nalepen² magnetŢ, sejmŊte ochrannĨ film z lep²c² p§sky magnetŢ a nalepte je  
( obr. 41 pozice. 1 a pozice. 2 ). 
 
Pozor: Magnety maj² siln® magnetick® pole, kter® mohou poġkodit nŊkter® produkty (kreditn² karty, 

magnetofonov® p§sky, diskety, atd) a elektronick® a mechanick® zaŚ²zen² (napŚ²klad hodinky, LCD 
obrazovky). Proto nenech§vejte v bl²zkosti magnetŢ tyto produkty.  
 
6.3.2. Induktivn² koncovĨ vyp²naļ 
Pohon 746, kterĨ m§ indukļn² sn²m§n² polohy, pouģ²v§ k detekci koncovĨch poloh dvŊ plechov® 
destiļky um²stŊn® na hŚebenu.  
Procedura pro spr§vn® um²stŊn² plechovĨch destiļek: 

1) Sestavte destiļku koncov®ho sp²naļe (obr. 42 ) .  
2) Zkontroluje jestli je pohon v ruļn²m reģimu (kapitola 8 ). 
3) RuļnŊ pŚesuŔte br§nu do polohy otevŚeno, vraŠte pohyb  
o 2 - 5 cm a zde je m²sto zastaven² br§ny. 
4) Nainstalujte destiļku na hŚeben. Po-t® proveŅte kontrolu koncov®  
polohy  pomoc² LED FC1, FC2 diody na Ś²d²c² jednotce obr.22 a obr.41.  
posuŔte destiļku o 45 mm dopŚedu a zajistŊte ġrouby. 

5) RuļnŊ pŚesuŔte br§nu do polohy zavŚeno, vraŠte pohyb o  2 - 5 cm a zde je m²sto zastaven² br§ny. 
6) Nainstalujte destiļku na hŚeben. Po-t® proveŅte kontrolu koncov® polohy  pomoc² LED FC1, FC2 
diody na Ś²d²c² jednotce obr.22 a obr.41.  posuŔte destiļku o 45 mm dopŚedu a zajistŊte ġrouby. 
7) PŚesuŔte br§nu do stŚedu dr§hy a zajistŊte ï automat reģim. (kapitola.9 ) 



8) Dle tabulky v  kapitole 5.5. 2 nastavte poģadovan® zpomalen² pŚed koncovou polohou. SpusŠte 
br§nu a nechte br§nu projet jeden kompletn² cyklus. 
 
Pozn§mky pro um²stŊn² destiļek 
Å  Pro zajiġtŊn² spr§vn® funkce nedopusŠte aby koncov§ poloha byla vzd§lena od mechanick®ho 
konce m®nŊ neģ 2 cm. Kontrolu proveŅte po nastaven² dle kapitoly 5.5.2. 

Å Vzd§lenost mezi koncovĨm sp²naļem a plechovou destiļkou mus² bĨt 5 mm. 
Å NylonovĨ hŚeben ï plechovou destiļku namontujte pomoc² samoŚeznĨch ġroubŢ pŚ²mo na 
hŚeben, bez drģ§kŢ. 

 
6.4. Kontrola vstupŢ 
 Spr§vnou funkci zaŚ²zen² lze kontrolovat na Ś²d²c² jednotce pomoc² LED diod 
 
LED SVĉTĉ = kontakt sepnutĨ 
LED NESVĉTĉ = kontakt rozepnutĨ 
 

Sign§ln² LED Rozsv²ceno Zhasnuto 

OPEN vstup A Impuls je aktivn² Impuls je neaktivn² 

OPEN vstup B Impuls je aktivn² Impuls je neaktivn² 

STOP Impuls je neaktivn² Impuls je aktivn² 

FTSW (bezpeļnost pŚi zav²r§n²) Bezpeļnostn² prvek nepracuje Bezpeļnostn² prvek pracuje 

FCA (koncov§ poloha otevŚeno) Sp²naļ koncov® polohy volnĨ Sp²naļ koncov® polohy sepnutĨ 

FCC (koncov§ poloha uzavŚeno) Sp²naļ koncov® polohy volnĨ Sp²naļ koncov® polohy sepnutĨ 

 
6.5. Kontrola zapojen² motoru obr.43 
 
Zkontrolujte zda je motor zapojen dle obr§zku 43. 
 
 
 
 
 
6.6. ĐPRAVA MECHANICK£ SPOJKY 
KromŊ elektronick® kontroly s²ly pohonu je FAAC 746 vybaven tak® mechanickou spojkou. 
Pro nastaven² s²ly (elektronicky) viz. tab. kapitola 5.5.1 a 5.5.2 . 
Nastaven² mechanick® spojky: 

1. VypnŊte pŚ²vod el. energie. 
2. Spojku seŚiŅte tak jak je  

vyobrazeno na obr. 44. Pro zvĨġen² krout²c²ho 
momentu toļte ve smŊru hodinovĨch ruļiļek. 
Pro sn²ģen² krout²c²ho momentu toļte proti smŊru 
hodinovĨch ruļiļek. 
 
 
 
 

 
6.8. BEZPEĻNOSTNĉ DOPLœKY  
Zkontrolujte spr§vn® funkce vġech pŚipojenĨch komponentŢ a bezpeļnostn²ch prvkŢ. 
 
7. KONEĻN£ OPERACE 
Na konci instalace nalepte n§lepku dle obr. 45.  
Nainstalujte kryty dle obr. 46.  
 
 
 
 



!!! ODSTRAœTE ODVZDUĠœOVACĉ ĠROUB obr.47. !!! . 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
PŚedejte provozovateli n§vod k obsluze zaŚ²zen² a vysvŊtlete funkļnost jednotlivĨch zaŚ²zen². 
 

8. MANUĆLNĉ OVLĆDĆNĉ BRĆNY 
PŚi vĨpadku el. proudu, nebo pŚi poruġe pohonu lze br§nou po odblokov§n² pohonu pohybovat ruļnŊ. 
1) OtevŚete kryt z§mku a vloģte kl²ļ do z§mku obr. 48.  
2) Otoļte kl²ļem ve smŊru hodinovĨch ruļiļek a vytoļte p§ku dle obr. 49 . 
3) Nyn² lze br§nou pohybovat ruļnŊ. 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

9. OBNOVENĉ NORMĆLNĉ ĻINNOSTI 
1) ZavŚe vĨklopnou p§ku. 
2) Otoļte kl²ļem proti smŊru hodin. 
3) VyjmŊte kl²ļ a zavŚete kryt z§mku. 
4) Br§na je pŚipravena pro automatick® ovl§d§n². 
 
10.INSTALACE řĉDĉCĉ JEDNOTKY CN 60E 

PRO BEZPEĻNOSTNĉ LIĠTY obr.50. 
V pŚ²padŊ potŚeby je moģn® Ś²d²c² jednotku roz- 
ġ²Śit o modul vyhodnocuj²c² bezpeļnostn² liġtu. 
 
11.SPECIĆLNĉ APLIKACE 
V zaŚ²zen² nejsou ģ§dn® speci§ln² aplikace. 
 

12.ĐDRĢBA 
Spr§vnou funkļnost syst®mu kontrolujte  
jednou za 6 mŊs²cŢ a to hlavnŊ ļinnost 
 bezpeļnostn²ch prvkŢ ( vļetnŊ nastaven² s²ly) . 
 
12.1. DEMONTĆĢ TRANSFORMĆTORU A 
řĉDĉCĉ JEDNOTKY obr. 51.  
PotŚebujete-li demontovat transform§tor a Ś²d²c² jednotku 
postupujte n§sledovnŊ:  VypnŊte pŚ²vod el. energie.  
Odpojte vġechny konektory, vyġroubujte 3 bezpeļnostn² ġrouby Ś²d²c² jednotky a 2 ġrouby 
transform§toru. Komponenty opatrnŊ vyjmŊte jak je zobrazeno na obr. 51  


