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FAAC 746 s 780D

N\
EC DECLARATION OF CONFORMITY FOR MACHINES '
(DIRECTIVE 98/37/EC)

FAACSP.A.
WiaBeninl, 1 -4004%9 Zola Predosa BOLOGMNA-ITALY
Operatormod. 746ERwith electronic confrolunit 780D

Is bullt fo be Infegrated into amachine orfo be assembledwith othermachinery to create amachine underthe provisions
of Directlve 98/37/EC;

« conformstothe essentlalsafety requiremeants of the following EEC directives:

73/23/EEC and subsequent amendment 93/66/EEC.
89/336/EEC and subsequent amendment 92/31/EEC and 93/468/EEC

andalso declaresthat it ls prohlbited to put nto service the machinery untilthe machine Inwhichitwilbe Integrated or
ofwhichitwilbacome a componant has been identifled and declared cs conforming to the conditionsof Diractive 98/
37/EC,

Bologna, 01 January 2004
The ManagingDiractor
A Bassl

Virobce:

Adresa:

Dekl ar u

CE prohl 8§gen?
98/37/EC

shody pro stroje

FAAC S.p. A.
Via Benini, 17 40069 Zola Predosa Bolognai | t 81 i e

pohong46sS2d2c? jednotkou 780 D

*i e postaven, a&d$?2 b2 zaddkemNDmbylose stal soul §st2 jin
98/37/CE

*je konstruovg8§n, aby odpov2dal z8kl adn2m bezpelnostn:
73/ 23/ EEC a n§sleduj2c2ch doplRkT z8§konu 93/68/EEC
89/ 336/ EEC2 a2 aBstteduRKT z8konu 92/ 31/ EEC a 93/68/ EEC
a d8le deklaruje, ge je zak8z8no uv®st do provozu za!
(komponent), zabudovanl, dokud nebude S8dnD oznalen
98/37CE.

Bologna, 1. ledna 2004

Obchodn2 Seditel

A. Bassi



FAAC 746 s 780D

Tyto instrukce
FAAC 746 ER Z16 - 746 ER Z20
PohonFAAC46 j e wurl en

j sou
- 746 ER CAT - 746 ER RF

pl atn® pro n8sl eduj ?2c?

p r @o kplejrsciii samo®o sbbrﬁﬁjaeh ovim nebo

model y:

Set Nz

pSevo®emon

m8§ samosvor nl

pSevodouvl

mechani zmus.

Pohon je vybaven mechanickou spojk0~u (hastavitel kanbidacis K2 ce2r c§,2 viednot kou z:
maxi m8l nD bezpetnhD koovool| y vvpyrhootd n oztnt&lrpSreuje)® g k(u

Manu&ln2 odblokp$&padbDapol Sebge (),p Sizev Ibprasdrkw uvroolundiut  a
pohybovat rul nD.
Automati ckl pohon 746 byl navrdgen pro automati zaci p
jak®mukol i v jin®mu pougit?.
4 N
B 1) Phel ndlkygen2 pohonu
2)Pastorek
—@ 3) Sn2mal koncovich polo
—Ct 4)Kryt pohonu
5)f2d2c?2 jednotka 780D
~® 6) SeSizovac?2 ¢groub pro m
7)Z8tka pln2c2ho otvoru
@ 8) Groub pro uzemniDn2 in
9)R8 odbl okovg8§n2 pohonu
10)Kryt S$2d2c2 jednotky
—®
Y Fig. 1
1. POPI'S A TECHNI CKE NCVODY
1.1. Maxi m8ln2 polet u@it? N
N§sleduj2c2 kSivka zn8§zorFRuj, z8vislost mezi
maxi m§l n2 dobou pog2vsgn2z (T)||a
frekvenc?2 poug2vsgn2 (F|).
FAAC 746 pohon mTge pracovat90 omnis|tfop
se 70% | etnost 2 ’”\
VIipolet frekvence pougit?2 ™
Je to procentu8l n2 pomDr meazl eflekitli|lv
pracovn2 dobou (otevSen2 + _zlav|Sent| )
vzhledem o
kcel kov® dobD jednoho [cyklu
( otevSenz + zavSen2z + doba” pauz
Vipolet: ®
10
%F = Ta+Tc X 100 N
TO+TC+Tp+T| o 1 2 3 456 &7 89 10112 T
\ J
Ta = doba otev2r §gn?
Tc = doba zav2r §n?
Tp = doba pauzy
Ti = obdob2 klidu mezi jednotlivIimi cykly



Tab.1 Technick® parametry pohonu
Pohon FAAC 746

Nap§8j enz 230 Vac +6% -10% 50-60Hz

PS2kon 300 W

PSevodovi pomNDr 1:30

Pastorek Z20 - 716

HSeben modul 4 - krok 12.566

Max. s21| a 50 daN (Z20) 62,5 daN (Z16)

Ma x . krout2c?2 moment 20 Nm

Tepelng ochrana 120AC

Letnost ugits? 70% (graf)

Mnogstv2 ol eje 1,81

Typ oleje FAAC XD 220

Pracoplai@2 te 20 8 +55 AC

V8ha pohonu 14 kg

TS2da kryt?2 IP 44

Max. v8ha br 8ny 400 Kg (Z20) 600 kg (Z16)

Rychl ost br 8ny 12 m/min (Z20) - 9,6 m/min (Z16)

Max. d®l ka br 8&ny 50 m (Z20) 40 m (Z16)
Spojka, pSevodovkavolrejtow® al &z mit or

Povrchovs8 Yprava botokmapo®Honmust va kat afor ®zy
Ff2d2c2 jednotka 780D

Koncovl sp2nal MSL magnetickl nebo indukl| n?
Pohon cel kov® rozmBDry LxHxD(mm) obr.2

2. RozmDry

2. Elektroinstalace ( standard )

155 A

[

(" 230V~ 3x1,5 mm’ N

336

|

191
Fig-2 J1 Fig. 3 |

Obr. 3 ( h
1) Pohon FAAC746
2) FotobuRKky
3) Kl2]ovl ovladal
4) Maj 8k
5) Ant®na ( v )pS2padh | pot
4. Instalace pohonu _
4.1. PSedbnDgn§ kontrolal i Fig-4 ) )
PSed zapolet?m mont8ge provRhRDSte podm2nky pro spr8vnl
A Typ a tvar br &§nynstalacpohotu]l t vhodn® pro i
A Dosn@&tpdvn® ul ogen2 v e dkeorl2ejbnri&rey a( sull owpekny? pohonu) .
A Spr8vng el -evkhtordoni@n sttyaplya ckeh led | k aded¢ fr §k)ont rol a uzemnr
A vibnr vhodn®ho pohonu dle v8hy &hA pevkdsti ugz2vsgnz,.
A Sprgvn® nastaven2 koncoVhoectn®péwhag§ds&nmz2 dpohaqubr §ny.



.2. Ulogen?z kl adov8 deska nenz2 s
Sestavte

z adov® desky
) z§
) Um2stBDn2 z8§
n2
z
u

8§kl (z8
kbbadovou desku dl e
kl .obdeesky je uk8z8no na

4
1
2
( pro wmmavd)r §
nebonaobr6 ( pro av2rgn? vI/evlc) — T

Ulogen2 pohon je dTl egit ®@—pFp-—FTsprHBAvnpu

polohu pastorku aozub. hSe b e n e .

3) RozmNDry, wulogen? d(eslkyetonovT% I .
a pS2vod el ektobrdi nst al ace | e a g
P34 %

2 -
4), PSipravte e[ektrick® kabely %QO obal j en2
pSdgénstvz a pS2vodm3 si|l ov® kabyet—y—-dl e
225 0=50
L o B o Fig. 5
s ™

/]
Qﬂl)ﬂ
Q

0<50 155 \0 Fig. 6

4.3. Mechanick8 instaladge p
1) Sestavte Yheln2ky ulogm@ﬁ”
aproti-vi brmd dl2 orgBk y
2) Odgroubujte plastovl |[krytg>g ‘ o _
3) Ulogte pohon na z§k|ad0\?%u dFesku a pSingbg'L?b
dle obr.9 . BNDhem t ® o operace prot8§hnidte vgechny/
kabely el ektroi nsdbrald.ace S =

Kabel y ukabelgw® ke o d kobryiQ. B.

uj te

Kabel oziabkrayRtuj e vni knut 2—hmyzu
do S2d2cpohonednot ky

5) Dot &8hnhDte mati ceuohrd2 .z 8kl .
6) Ruln? ovl §d&§n? kppdoed.nu j

Fig. 12 Fig. 10




4.4. Instalace hSebenu
4.4.1. Kovovli hSeben pSivaSenl b 1 13
1) PSipravte si prvn2 tSi |epy pSi—ehycen? hSebene.
2) Br&nu rulnh pSesuRte do poz JavsSeno.
3) Pologtse opubre2n®hw hSebenu

na pastorek a pSivaSte prvn?

pro pSichycomis.jak je |neasl
4)y Postupnhib posouvejte} r&ﬂ,! nD_Jl a E
kont_roIUJte polohq_hSe\@f_gujgF 7 <

prot.i pastorku. PSivaSte T epy. i

5) Pro spojen2? dvou kusT hSebenju e

svorkyahSeben (pro vymezen?2 plS B

zubT, jak jar.0®W8z8no na 49 |

6) PostupnhD posouvejte| br8&nu a pSivaSte | epy

po cel ® d®l ce br8ny. N Fig. 11

4. 4. 2. Kovovl hSeben gr J

1) PSipravte si prvn2z tSi |epy mMEAmMRy méze&mmh, vgdgule nd8 t
2) Br&nu rulnh pSesuRte do p02|ce/_zavSeno.

3) Oznalte si mzsto pro prvn2z m2sto uchyesgen?.
Vyvrtejte d2ru ra8nvuy S?rz8mniyt.e z8vit Vv e

4) PostupnhD posouvejte rulnn br§n onl,t\,-folujte pol «
proti pasttekd2r PSi@ragvity pro uchyceg®? hSebene.
5) Pro spojen2 dvou kusT hSebenu| pou, @t e |svorky a h
(pro vymezen?2 pSesn® polahis)zubT, ‘]w’?’k j e k§8z8no na
6) PostupnhD posouvejte br§nu a pSipevnr_l?gt]% hSeben

po cel ® d®l ce br&ny \ =

4.4.3. Nylmemvdgr diBlrovani (obr. 14 bis)

1) PSipravte si prvn? groub qa podiogt h
Vrt 8k prTmhRDr 4mm pr o -§ezomib] 6 x z{ﬂ;n

) Br&nu rulnhD pSesuRte do \@z/i;/c/ewt

3) Oznalte si m2sto pro prvp ﬁnzé‘to
pSedvrteSamoeSed:anlun groubem pl|S &,T’YW%@e

hSeben na br&nu.

4) PostupnhD posouvejte rulniD br §heds)

kontrolujte polohu hSebenu

s R

&~
WA
Fig. 15

. AN

Pozn8mka: .

Manu8l n2z projet2m po cel ® dr §z j te spr8vn®
um2stNn2 hSebPermoev enNat eb rkSomi.r ol u

jednot | i vich d21 T hSebene. Vzd§l e Sebenem a
pastorkem by mDloar. 18Tt 1, 5mm vi

Zkontrolujte plynulost chodu b

Nepoug2vejte mazac?2 tuky mezi storek.




4 . 5. I nstal ace
Pro aplikacesSet DzovIi m pSevodem
poug?pastorky 2Z16, zZ20. P

4.5.1. Pohon 746 ER CAT (obr. 18

1) VIiogte kl2nek do
2) NasuRte pastorek

2.Pohon 746 ER RF (obr. 20 - 21)

VIiogte

SetNzov®hd

- 19)

el e
na hS2del a

konzolu s pastorkly>~plr

Fig. 18 )
pomoc?2 Kkl adiva.
zajistDte

groubem.

4.5,

1)

2) PSipevnhte a

veden2? SethNzu za poobn202 ¢groubT

3) NasuRte pastorek na hS$2del e.

4) Prot §hobe2leA §mamddimjte

kryt péoe.2®.du L ® Fig. 19 )

5)JelipohonsMLS konogpPmial i, um2stNDte )

magnety dlabr.21.dBz mDr T ) )
4 ™

4.5.2. Pohon 746 ER RF (obr. 20 -21)

1) Vliogte kl2nek do hS2de

2) PSipevnhDte konzolu s a

veden2? SetRhNzu za poaobo?20?

3) NasuBRtekpaathS2del a

4) Prot § hobe2leA 8 mamddizjte

kryt péue.2b.du e |/

5)JelipohonsML S koncovimi vypz2nali, um2 s t®nt e

magnety dlaobr.21.8Bz mDr T L Fig. 20 )
4 ™

.5.2. Pohon 746 -RB RF ((fzky. 20

VIiogte kl2nek2dkl aéedal e za pom
PSipevnNDte konzolu s pastomrky™ a

4
1)

2)
veden?
3)

4)

kr

5

magnety

NasuRte pastorek

Pr ot § hobe 21eA 8 mamdbizjte
yt pé&e.2®d.du
yJelipohonsMLS koncovl mj

dlabr.22.8Bz mDr T

SetNzu za poobn?202 grg\ub T
el a

na hS:2

umpsnBbt e




5. Ff2d2c? jednotka 780D

5.1. Varovgn?

PSed zaprodce? 2viy ppp Bt eafiemeirlgi e. Vgdy oddnRIl Yae kabely si
sl aboprkd®d® o(vl adal, fotobuRlwgatide) zRI&gSoz\ho & nk d ke
sil noproud® kabely a hr8nil ky na sl aboproud® kabely.
Propojte vgechny kahb y z e mn Nabr22 @ Bbr.40 aprodex@ohene. J 7 S2 d2
Oddnlte silov® a ovl ac? nkeaboe Ipy utgdi i t &b kzaddm®ABD Ml i v R
st2nhDn2 m

5.2. Technick8 specifikace

Nap§jen? 230 V~(+6% -10%)

PS2kon 0w

Max. zat2gen2 @A0OAWTr

Max. proudprop S2 sl ug 6,54t v 2

Pracovn2 teplot2a0 AC +55 AC

Pojistky 2 (obr. 22 a)stejn8 hodnota. |5. 3

Pracovn? | ogi k)utomatika, polo-automatika,sbezpel nost . -npurgvkly |, mrtvl
sm2gen8§8 B/ C

Pauma | as programovatelnl (od 0 ag 4,1 minl.)

Pracovn?2 | as programovatelnl (od 0 ag 4,1 minl.)

Nastaven2 s2]| yplynule-50 stupRT

Svorkovnice zapoeelb8dtel n®i stapefvdStemBuRky pro etevSenz,

bezpelno$hap8§jegta2dV

konektor koncomdthor vigortdernd 28t or

Si | owol®vnisev nap8jen2 motor, maj 8k

Rychlo-konektor RP pSij2mal, decod®r, mi ni decod®@r

3 programovac?2 +t-|Faadkpek a

Z8kl adn?2 progrdm.gifkuank cpeausa, s2la, smDr, stav

Pokrol il ® progrraom.b Nfhuomk§cEdRmdbezpes el pgoa | ipSed bl i k§&
nastaven?2 bezpelnost ad?rcth vps8r vcki Tt,l jevrocsad ®:

hl §gen2, z8&8mek neibopomaslvddta emSed|prSetka zz
koncovou polohou

LINE &

7 NPE b 58 1R » ®=OF

q N PE | - - Js FC*-? O O® -

RSy I'\/uuuu‘ @ - @
{ { SAFEC]

roj! o

8 9 10 1112

7

F1 @
OFct @
J2 J1
RADIO
Orcz @ [CIFsw-cL

FSW-0P

]

5

3

Oor-8

- CloR-A

F2

’_/ﬂ/—\/“\/—\r'—\/—v—v—v—\/—v—\/—\ |
t
1 2 4

fig.22 |




. LINES
- (=~ P> 230Vac
(zlz b—— o 50-60Hz
5.3.Popis svorkovnice ii% 1
DLsignalizal n?2 a pro;ramov/ac2 I—e—1\=
leddi ody pro signalizlaci pSZSIugeMf;$',JOD)@(.;;Q\'",_,‘,‘\i
Jlsl aboproud8 svorkjovyni ce - s
J2konektor RP pSij2mgle, dekod® : | 230N sma
Mi ni dekod®r u S
JSkonektor kondenz§tofru motoru @ﬁ;ﬁ:&i‘:ﬁ;
J6sil noproudl konekjtar motoru, mag§
J7nap8jen2 pohonu 23Q Vac )
JBdva konektory pro|l Koncovli sp2nai e KONCOVY SPINAC
F1ISil noproud8 pojisjithka (F 5A) o T
F2Sl aboproud8 pojisjtka (T 800mA)u LIMIT-SWITCH
FProgramovac?2 tlal?3tko A
i Programovac? tlal?tko, _ . = .
+Programovac? tla!“’tﬂk’mzﬁgfgg__i_l_ﬁé
”1“’;"’3"’;"’5“’.??“??’1?7?75‘
Svorkovnice J1 é:: N Y TEY
1OPEN A ( celkov® qtfySen )::_Lﬂég
20PEN B ( olt8esvtSe nn2® |) . & ¢
3FSWOP ( fotobuRky ot{z[r§p oy e
4FSWCL ( fotobuRky =zalv2ir §h A '
5SSTOP ( stop tlal?tk |) 1 1| [apoJENi FoToBUNEK,
6SAFE (EDGE bezpel no%‘]’ﬁvﬁﬁ :',pl?EZVEWQSTNICﬁPRVKﬁ
7,8 -m2us (24V) '-j.'- 5AL.

9,10 + plus(24V) CELKOVE
11 FSWTX ( m2nus fot )‘HEEF‘?I'DI?TOP
nastaven2 FAI LSARE)

12 W. L. ( m2nus stavjiov®ho

5.4. Zapojen?2 S2dz2c?2
obr. 23

5.4.1. Zapojen? fotobunhDk a bezpelnostn2ch prvkT
pSed zapojen2m je potSeba

rozhodnout, kt er ou | §st rgny h
a pSi pohybl iide FOTOB.PRO
chr §nDaoba24d | e EEJ%%,':;RO ZAVIRANI / OTVIRANI
g — > - T~
Bezpe!nos,tn2 pr vk E@.R_tobulf{‘\ky | P
pro otevSen?2: 1 T~ \ /,,.»-”
Objidi2 se pSek§gka pSj otw2&§_yr
br&8na okamgithDn reverz-u;e/ Z§E'P2U§rw§ a
|l ek8 na dal g2 i mpul s BEZPECNOSTNI PRVKY
kapitola 5.5.2. FOTOB.PRO ZAVIRANI )
Fig. 24 )

Bezpelnostn2 prvkyl fzatvelr 8RRy p
Objidv2 se pSek§gtkra§meSiokam@irt§Msez @seaazldejke§ nneab oo dst r anhn
p Se k &apitolp 5.5.2.



Bezpelnostn2 prvky/fotobuRky pro zav2rgn2/otv2rgn?
Obj4v2se pSek8&8gka pSi zav?2r 8n2naa iompvrlrsg n?b,s lburh8yna =z as
Bezpelnostn?2 [|igta (hrana):
Obj4v2se pSek8gka na |1igth (dv&nBpkdnnBaygsat ok2amgi tnD r e
Encoder pr o zav2r8n2/otv2r §n?
Objev-I i se pSek8gka pSi zav2rg§n2z davibtwveé kagmdsyt. alvP8na okart
4 ™
N. B. PSi zapojen?2 dvou |a v2ce bezp.prvkT
se stejnou funkc?2 je zgpojen2 tRhDchto _
prvkT do s®rie jako na lobr.o5 T ¢ —¢ 0 Fig.25 )
) e
Zapojen2 kontaktT N.C. Bez bezpelnostn2ch |[prvkT
58 8 w o oS 5
N.B:Nejsou -l i zapojeny bezpel nost°ni2i fpir vki+ = 2
pougijte klemudeoba26zapoj ent ™ 7 8 % %0102
Zapojenz2prbwekzlp.m2 st o fotjobunnik nebLo—‘
jinl typ fotobunRk dl e |zapojen Fig. 26 |
na obr 27. ag obr. 34. -
e ) - s — ~
Jinl typ fotobunRk ndbo bRemppel.nostn?2 | igta (hrana)
5 2 o w ] 7 & 3 & 7
s e s e OARAAAARARRA
- [—
&5 Fig. 27 ;
N o 5L Fig. 28
d i N 3 ~
Fot obuRKkyYy pro otv2rn§gn2 Fot obuRky pr.o zav2rgn?
= = “_%684--3 %J o 3 =
D A S S R 6 © & & % ° E
1 2 3 45 67 8 9101112 I R I
‘ 1 2 345 67 8 ¢ 101112
—H |
L RX X |
] BX X
) 1
_:] - L]
L +E = / -E—
5] Ll Nk
| Fig. 29 —[5]
\ / Fig. 30
AN _/
s ™ . M
FotobuRky pro otv2r8n2 a zav¥osBatPuR&yl prgot atv2rgn2 a zav2r§n?
s L g = L 8 g, & g
fefoz s 2 f""44 §4 5<fF i t+ iz
o o 2 Q2 " 3 - = - TV VT T VT VT VT W W W
TN T T N N N N N 12 345 67 89101112
’_/123456759")”12 T —
Lnxcn_ T™XCL
L [+ K] TX CL1
ij e l Kl
3 2
FT- "E 1 Tj \ [ 'E
5]+ - / \ +[z
{5
TXOP RX OP 1 T X G2
B :
3' E? _H' ) E—
2|+ _E 1 21+ = .
Fig. 31 i
J s F|g.32/,




Fot obuRky pro otv2rgnz a zav?rFRBont2obau Rky pr o zav2r§nz
fotobuRky pro otv2r8n?/zav2r8n& .pro otv2r8n2/zav2r§gn?2
T f<fuz Pl "= 44 &g
e fo = o L + 4+ & £ 5 & 2 P o ow S
5 S g g w @ oz —— e ——
____________ Y e Ve Y U Ve W VT
L ™ ™ T v v T T v T T T 1 3 4 5 6 7 8 ¢ 10 11 12
12 345 67 89101112
— |
[ RX CL TXCL
AX CL TXCL 1
; al
— L 2
—h - oo
3 — +fz2p—7—2
T_ .'_E - i_
— 51+
5|+
1
|1 ‘:T
2l ey I
U L ) (5
2|+ — -
-[4—e I
31 ME
TXOPICL RXOPICL X OPICL RX OPICL Fig. 34
. S
I ™
2 2
RXOP — Sp2nac kontakt N.C. |paraleln
1
: /o
3
R +|2
1. o— —0
— Fig. 33
Fig. 35
o S /. g

.
5.4.2. SvorkovniceJ7 -nap8jen2 obr. 23

(vivodi): PE pro OPEN A , OPEN B
PE: Uz eoomdda)2 (

N : Nap8jen2)(pracovn2 nul a

L : Nap8peh?z (

NB. : Propojte vgechny kabely zemnhDn2z PE
5.4.3.SvorkovniceJ6 T mot or a maj 8k obr. 23

MOTOR-( zapoj e rs?t Sweoddorvli O MIO TH e§rznel -IMOTh 4 Bale -2MOT
Zapoj epitota. 66k a
MAJ GKzapojen2 MAJCK L maly&k®m®30War, maxBOW. k aj 2 c 2

5.4.4.Svorkovnice J1 '|'pSZSIu,genstv2 obr. 23
Vyberte spr8vn® pS2slugenstv?2 pro danou | ogi ku ovl §8d:¢

OPENA-PS2 kaz pro %pln® ot@ekapnd pSivpokanil)jak®hokoliyv
d§vaj202ho i mpuls (tlal?2tko, RP pSij2mal, dekod®r) pi
PSi instalaci jednotlivich zaS2zen2? zapojujte kont akHt

OPENB-PS2kaz pebnP&§setevSen? nebo SvaorSkea 2pr(c vpSikpmo j2¢ n?2

jak®hokoliv impulsn2ho zaS2zen?2 (tlal2tko, RP pSij?2m
otevSen2 ,pS?2paB8iN masSewéndriEegiky B nebo C vgdy za\
PSi iinsjfedmat | i vich zaS2zen2 zapojujte kontakty N.O.,

OPFSW-svorka pro pSipojen2 jak®hokoliv bezpelnostn2ho
(svorka 3) kontaktN.C.: C2 |l em zaS$2zen? pSipojentbhl8aksitt Dovbeo kstveorr &
pohybuje br&na pSi otev2rg§n2 proti pSivS&mP-Sosob neb
E-EP se br&8na po odezvD zastav?2 a zmRn2 smDr pohybu ne
zaS2zen2 wuvolnhDn (virzanp rkoagpriatnoolva8 n®. 5 .p2BRCrédeponast aven
i mpul su pSi zav?2r§NPkéyzsetmeermPndosmBu.pohybu po i myg
Jsou-l i bezpelnostn?2 zaS2zen2?2 v |innosti v dobh ,kdy je




POZN: Proinstalaci n Dk odbiekz pel nopt m k§§ojitN.C. kontakty do s ®e (obr.25) .
Nepoudgadviajs2e bezpek pootwv2 pSeimost Dt e svor kylemdB a TX FS
(obr. 26)

CLFSW-svorka pro pSipojen? jak®hokol|zvavb2erz§pne2Inostn2ho
(svorka 4) kontakt N.C.: C2lem zaS2zen? pSipojjendkrms§kiea Nothdoa®s tvsoer k
pohybuje br&na pSi zav2rg§nz proti pSivSehAP-SBEo0ob nebo
EPse br8na paspbadezv® opmPbdu esmBop pmNDn2 smNDr pohybu, | &
za%en?2 uvol nhn (pwidprwrgo@makawdrn2l a 5 .B5%.CojdepoPSi nast a
i mpul su pSi zav2r §NRkétyzasetmermPndobmBu.pohybu po i my
Jsou-ibezpeslitmé zaS2zen?2,kvdyl ijnenobsrt§nav odtoebvilSena zamez?2 | e]
POZN: Proinstalaci n Dk odbiekz pel nostn2ch prvkT, spoj (obr25). C. kont
Nepougadvajs2e bezmprekympoot lav2ar§n2 pSemost BWelersouor ky CL
(obr. 26).

STOP - Kontakt STOP (svorka 5) kontakt N.C.: jedng8 se o jak®koliv tlal2tko
otevSen2zm kontaktu zajist2 zastaven?2 brgny

Pro instalaci rTznTch zaS2zen? zaji gSuj takty?NecChdozastave.
sS®ri eohr2byvi z.

Pozn:

Nenl2i zapojeno J8&v@&|Za%2 ienpul s jemproa Szeadbsat SWIBM 2k u
propojits m2 nus em (s v svorlkkaami B nelsoe 8).

SAFET EDGE svorka pro pSipojen2 j ak®hokolzi/wthvezrp8enl2no st n
(svorka 6) kontakt N.C.: C2lememr2aSp&i pojenichjlk thb&SoHRANWT I k § m
BRCNY nebo) SLPBPKWava2rgn2/otv2rgn2 proti pSivSen2 os.
svorky-r ozpoge nFz@8saavz a zhmidnk msanmDdvIiposeksonldy a zastav?
bezpelnostn?2 zaS%hz&m2ST@Pt [oijANnost i

POZN: Pro instalovat nDkolpirk kdfaitANgCekbntaktys t d & ¢ & abri2s) .
Nepoudgz2lviajfe bezprkhknoptamost Dte svor ksworkRBBFRRE a m2nus (
svorka 7 nebo 8). (obr.26)

- 24Vdc -Z§pornl p-1 pro nap8jen2 pS2slugenstv2 (svorka
+24Vdc -Kl adnT p-1 pro nap8jen2 pS2slugenstv?2 (svorka ¢

Pozor: Maxi m§l n2 zat2gen? pS2slugenstvw2mgejné 5@UMA.t IHodmdit v afrc
v jejich n8vodech.

-TXFSW-Z&pornl p-1 pro nap8jen2 vys2lalT fotobunhRk (sv
PSi vyugit2 t®to svorky pro nap8jen2 vys2lalT fotobul
FAI'L SAFE ( vi podgagrany kagEtoreo5b.8.n 2

Je-li zapojena tato funkcesyst®m zj i gSuje funkgampspSddtlobgdiNk cykl em
nebo zavSenz2.

W.L.-nap§jen2 pSisvhDtlovac2ho osvhDtlen?, | asovan®ho od
splusem 24Vdc3W.Max vIikon
(viz programov§gn? podprogram kapitola 5.5.2.)

NepSesahajxtien§l n2 vTikon.

5.4.5.Svorkovnice J2 i rychlo-k onekt or pro pSipojen2 RP pSij2male,
dekod®r uv36, 87 88.
PSed zasunut2m na konektor vdgppohodt e pS2vod el ektrick®

pSipojen2 kondenz§toru

5.4.6.Svorkovnice J5 T rychlo-k onekt or pro
ektromotoru pohonu.

RozbhNhovli kondenz§8tor el



e

5.4.7.Dv o | isvorBovniceJ8 i koncovi| sp2nal N
Konektor pro zapojen2 iinduk/| nesho| e .\l
(starg?2 proveden?2) nebo ®ho _kioncow®ho
S p 2 nobrl 23.

ote | > |'
@22 780D
5.5. Programov§8n? —
Pro nastaven?2 pohenuFpaoudgijtertlal2fek
Displeje. Fig. 36

Pozor. Pr ogramovg8§n2 prov§8dDhDjte ﬂﬂp/gmocz tlalzt_e\k
(0] \

na plastov® krymnepSi jddez ej e di | tkm_
kontaktu s vyebn&Il m napr]thf’r% beconen |
Programeyv §m®dma e ACKLADNE A x @ — > \
a POKROLILE _ ﬂ f
‘ Trees | 780D
) |
Fig. 37
R
I|
\
RP |.
= A
i|\_:| Il
= 217800l
Fig. 39 — Fig. 38
A S~ A
5.5.1. Z8kladn?2 programov§gn?:
Kvstupu do z8kladn2ho programu sloug? tlalz2tko F:
Ajestlige tisknete (a drg2te stlalen®), displej V&m
Apo uvolnnn2 tlal2aka Rodeoha @#uakbteminTusab,? tlkzeem n+a sptl a

hodnotu funkce.
Ajestlige
Apo nasta
nachg8z2 b
Tabul ka n
Z8kl adn?2

Nt stisknete tlpalbyrkmuF,(vp3ejpdoge amavaalk:
2 posl ed)sénd udhikscpel gjsimbap Ibtt vPlrj8env22 st avov§

dadn2z mvprogr amu
gram

Z§8kladn?2 proghr amovgn?

Displej Funkce Nast ave
viroby

Pr acovn? (vizél logiky
A = Automatika

LO AP = Automatika " Krok za krokem" ) A
S = Automatika " S bezpelnostnZm zaS2ze
E = Poloautomatika

EP = Poloautomatika "Krok za krokem"

C =PS2tomnost obsluhy

b = Poloautomatika "B"

bC= kombinace | ogik b otevS2t | C zav$§2t
Doba pauzy:

Tato funkce je akmiuvomapooké muzlavgiriBy?24

PA 59 sekund, po sekN@idloe®mND kjr® kluas zobraz
sekund jsou zobrazenye zmr dw§ &k? upa @ Nakavaty 2
maxi m8l n2 hodnoty 4.1 minuty.

PS:-ldena display zobrazeno 2.5 odpov2d




S2]l a nastaven?2 tlaln® s2]ly pohonu:
01 = minim8ln2z s2]a

FO 50 = maxi m8l n2z s2] a 50
SmRDr otev2r8§n2:
Oznaluje smRr posuvu br§ny pSi otv2rgn?

dl z&§mNDny pS2vodn2ch kabel T motoru na svor -3
-3 = pohyb otev2zr8§n2z doprava
E-= pohyb otev2rg§n2 dol eva
Stav bk&eyse br8na nachg8z?2:
Vi stzupprogramovgn2 a n8§vrat k zobrazen?
00 = ZavSeno
01 = Ve f 8zi otev2r8gn?z

St |02 = "STOPH
03 = OtevSeno
04 =V pauze
05 = Fail safe (kap. 5.2.)
06 = Ve f 8zi zav2r§gn?z
07 = Ve f8zi zmDny pohybu

5.5.2. Pokrol il ® ppdpraggam ainfoaw§ n 2

Pro vstoupen2 do podprog
APo vstoupen2 do pod
Apo uvolnhDn2 tlal2tka F
Ize nastavit hodnotu funkce.

A jestlige ophRNt stisknete tprograntut ko F, pSejdete na dal
(vizzprogramovac?2 tabulka), atd.

Apo nastaven? posdsgen2 opdDhkobj es&det aeowndchl§ggdkdbr@na
T2m je programovac?2 cyklus wukon| en.

ramaktmume® tteka|nt8tl kanout t1 al 2tk
programu objev?2 se na di
se na displ em2inwsobraz2 hodnotf

Pokrolil® prodgramov§n?
Display Funkce Nastave
viroby
Maxi m8I n2 rozbNDhovg szl a:
Mot or pracuje pSi rozbRhu s maxi m§l n2
bO Vhodn® poug2t pro tRDgk® br&ny. Br8ny
y = aktivn? y
no= neaktivn?
Koncov® brgdnidnz:
Jeli kS2dlo vrat v jedn® z koncovich p

br nastaven? hodnoty 00 je efekt brzdn®| 05
Doba pTsoben2 brzdn®ho efektu je cheglul

vteSinn

NapSti jerastaveno 01 je brzdn§ doba 1

Fail safe :

Aktivace t®to funkce zajigSuje , ge p
ES provns? funkci bezpelnostn2ch fotobun

(sou-l i f ot obuRkKky neaikplayObn2 obj ev2 se nal no

y = aktivn?

no = neaktivn?

PSebd i k§n?2

UmogRuje aktivaci maj8ku 5 vteSin pSe
PE y = aktivn? no

no = neaktivn?




Sign8l n2 | ampa:

JeliO0O, signalizuje svRDtlo pozici br
smNr pohybnonebovptaes®e svNtl o sva2t2,
pSi zav2rgn2 svDtlo blik§, zavSeno sv
Automatick®:NavtDavem2 r Tznlch hodnot 00
vistupu na kterlT mTge bit pSipojeno o

Rozmez? | abw 5% wtdeo%io§n2m po 1 vteSi
pol0-vt eSi novich kroc2ch.

Funkce elektro -z 8§ mku a semaforov® signali zacse
Zm8| khet ¢ -ad@® trkeost aven? na E1 aktivuj g
pSi zav2rgn2,.

PSi dal g2 mnsat IE2k rset 2natslt.avz pougit?2 el
PSi dal g2 m naHE3ia E4sa aktivéje funkce semafor: 00=st andar
semafor,0d01do4.1=] asovl vistup.

El1 = otevSen?2 el. z&8mku pSed otv2r§n?2,j
E2 = otevSenz2oeéel2rB88mmuap3ad2r§n2zm br
E3 = funkce semafor: visoup2jiecakpauvnai

3 sekundy pSed uzavSenzm.
Pozn&§mkavteSiny pSed zav2r§n2m vistup
E4=funkce semafor:vi st up je aktivn2 pouze pSi
POZOR:Maxi m§1l n2 vikonov® z3aW.2 gPerno2 ojvel §2d48
vikonnTch za$2zen? pougijte rel®.

Logi ka fotobunRk pSi zav2r§n2:
UmogRuje vibnRr funkce fotobunhRk pSi z3:
PTsob?2 pouze pSi f&zi zav2rgn2 vrat:
zablokuje pohyb vrat n®nzmBDot obmANkpaoel no
zmNRn2 smNDr pohybu vrat okamgitn pSi p

y = zmDna pohybu po uvol nhDn?2

no = okamgit§ -pmBmar gohybu

Logi ka fotobunhDk pSi otev2r§n?: ]
UmogRuj e vlb[’.)r funkce fotobunDk pSi o]
PT&® pouze pSi f8&8zi otev2r8n2 vrat: z
nebo zmhNDn2 smDr pohybu vrat okamgitn | no
y = okamgit$§ =zznayrear 8pnothy b u

no = zav2r§ po uvolnhDn?

Enkoder:

K zaS2zeo2ppPepmpfih pS2slugenstv?2 zvan
funkce:

Dobr gNovg&n2 koncovich poloh a | 8steln
Enkoder mTge bit pougit tak® jako bez|
zmNDnu pohybu-i kiSé dkantdaktde s jakoukol il99
otev2r8§n2, tak-pBibBhemr8n%teBbpdk op4{
pSek&8gkou je aktivovs8na funkce STOP-libg
enkod®r zapojen mus 2liernkddér zapoges avalte citlimost mezD |
hodnotami 01( maxi mum) = anjoded @pnitmi ni mum) .

Zpomal en2 pSed koncovim sp2nal em:
ZaS2zen? nab2?2z2 mognost zpomalen? poh)y
polohy.
D®l ku lzepmm2maj e mogno nastgvidto ®9r sz ke DX
0,1 sekundy 00
PSi pougit2 enkoderu nen?2 brzdn§ dr §h:;:
umogRuje pSesnhj g2 nastaven?.
00 = zpomalen?2 deaktivovsgno
01 do 09 = zpomalen?2 aktivn?

Zpomal en2 za koncovim sp2nal em:
ZaS2zen?2 nab2z2 mognost zpomal en2 pohy
poloh.




D®l ku zpomalen2 je mogno nastavit v r

rA 0,1 sekundy 00
PSi pougit? enkdordSehrau unrelne?n 8b r|zadsne8m , al
umogRuje pSesnhj g2 nastaven?2. 00 = zp
01 do 20 = zpomalen?2 aktivn?2

L8§ste|ln® otevSen?:

Je mogn® nastavit g¢g2Sku !§ste!n®ho,ot(
PO |Dobu je mo g no meezg?u loodv abtl vd or 0220 vt eSin 05
PSi pougit?2 enkoderu nen?2 | 8ste|ln® ot ¢

T2m je umognhNDna dokonalejg?2 regul ace.

PS:
Pro br 8&8nu

0 s rychlost2z posuvu 10m/ min |
otevSeam?2 kS2dl

Jel i rychlost posuvu vrat 12 m / min ho
Pracovn? doba:

Doporuluje se nastaven?2 pracovn? doby
pro pSekon§n?2 cel® dr§8§hy otdevB®eghoatiz{ 41

t sn2mal T koncovich poloh

Rozmez?2 od 0 do 59 vteSin je regulovat

mi nuty ag do 4,1 minuty se krok mRDn2 |
NapS2kladnalJdisplay 2.5 pracovn? doba

Vyg8d8n2 servikembinacisdah@g2dkyngkc9o) :

Je-l i aktivovina tato funkce je mogn® n
zaS2zen?2 vyg8ds8 servisn2 prohl2dku. no
AS y = aktivn?
no = deaktivovs8no
ProgrampkIEHz c ) 3
Tato funkce umogRuje zphRtnl odpol et ng;
programovat od 00 do maxi m8Il nhD 99 ti sj3
nc Tuto funkci je mogno vyug2t pro kontr 00
poltu cykI|I T po jejichg prrecahlli?zdacce. mus ?
Stav vrat:
Vistup z programovg8n2 a n8vrat k zobr g
St
—
6.Uveden2 do pro =
] o
6. 1. El ektrick® pS$S
Vgechna pSi papijole5 2 %
vietnhD uzemndbmn40 ).po —
Fig. 40
6.2. Urlen?2 smRAB8azobstir8&§nad koncov® sp2?nale

ZapnhDte zaS2zen? a (kagitsla ®5v1). e s mNDr ot vz2r §n?
Otev2r8n2 do a
e (-2 Th

OTEVERCE® koncov®hlkClsp2nal e
ZAVERGANED koncov®hlC2sp2nal e

Otev2r8n2 dol gvans:
&)

OTEVERCE® koncov®hlC2sp2nal e =
ZAVERGANED koncov®hlClsp2nal e




6.3. Nastaven2 koncovich sp2nal T
Pohon FAAC 74komSow®?pmaliohdym&tmotor zastavit. Koncov
mTge bl-magMé®hbratk inebo i nodrdk | n?2

4 ~ ~
FC2
Fig. 42
\ 9%
L Fig. 41 )
6.3.1.MLSkoncov T vyp2madneti cklI

MLS koncovihlspdami kowcovich poloh br&ny (detektor a
Procedur av np® au nrt 8In2 malged efnwma) br §nn (

1) Zkontroluje, jestli je pohon v r u I e % ifkaypitola 8).

2) Rul mBRtpepSéspdlohyotdev SewoaSte -bolcynb ao zdZ2 je m2sto zas:
br 8ny.

3) Nainstalujte magnet (bez odstr-a®NDptoveNtankh®hor 61 I
koncov® pol ohy pomoc?2 LED Fdr22adbrC21l. hagdetnaoSu&te2 |
o 45 mm dopSedu.

4) RulnhD pSesuRterabf&mwo adSa ep gdoddysb ao zd2 je m2sto zast
5) Nainstalujte magnet (bez odstr-a®NDptoveNtankh®hor 61 I
koncov® pol bERP FEODMOEE€2 di odgbr2Baobhi#i.dmayynjeedposau®t e

o 45 mm dopSedu.

6) PSesuRte brg&nu doisufedat dapi®lg9 na (zaj i st Nt e

7) Dle tabulky v kapitole55. 2 nastavte pogadovan® zpomalen2 pSed ko
br8nu a nechte br8nu projet jeden kompletn2 cykl us.
8) Zkontrolujte v y p 2knc8mco wl ¢ h. Budel © h § o h nopraviepazii ®agnet T.
90znalpezisci asugdeteije.T

10) OlistNDte m2sto pro nal epenep?2 aragm& 2Ky maedgmdit B @ crha
( obr. 41 pozice. 1 a pozice. 2 ).

Pozor: Magnety maj2 siln® magnetick® pol e, kter® moh:«
magnetofonov® p&sky, diaskmetcyh mi$cd)®@ @5 bddielgdCDoni c k ®
obrazovky). Protone n e c h § vbd j2tzekadgn et T tyto produkty

6. 3. 2. I nduktivn2 koncovl vyp2nal
Pohon 746, kt er Tn du&dim2mg&n2 pol odet, e kpoiugkortc kpl ebhpe®oh dvDn
destilky um2sthDn® na hSebenu

Procedura preot ppreghrol@lsutrnz ek :

1) Sestavte desti]l lohr.4X)n ®ho spz2i
2) Zkontroluje jestli je pohon vr u| m2enyi Iaapitolage?\,
3) RulnhD pSesuRtet bvSewnadt popohyb
02-5 ¢cm a zde je m2sto zastavenz br

4)Nainstalutedest i | ku na & Serboevre.NtRo kont r -~ ; ®
pol ohy pomoc? LED FC1l, d¢bC22aabidd.dy 1 -~ ednot ce
posuRte destilku o 45 mm dopSedu a zafM stwute grouby.

5) RulnhD pSesmwBiyrabfé&naSte pehybmoa ZRde jzeasm2aven2 br !
6) Nainstalujte d¢®tiprlowvemMNaehfeménol Rokoncov® polohy
di ody na S20br22zobridle dmos cRt e destil ku o 45 mm dopSedu &
7) PSesuRte br&8nu doisuSedat ¢kepgoipp ma zaj i st Nt



8) Dle tabulky v kapitole 55. 2 nast avte pogadovan® zpomalen2?2 pSed
br8nu a nechte br8nu projet jeden kompletn2 cykl us.
Pozn8§mky pro um2stDn? devsti!ek
A Pro zajigtnhDn2nedoapwsnRnd omEy plod oha byl a vzd§l ena
konce m®nhD neg 2 c¢cm. Kontrolu proveNte po nastave
A Vzd§|end<sotn,cmevaim sp2nalem a plechovou dQstilkou
A Nyl onovTiphlSeecbheonvou desti |l ku namontubpTepPd»mochasam
hSeben, bez dr g8kT.
6.4.Kontrola vstupT ) )
Spr8vnou funkci zaS2?zen2? | ze kontrolovat na S2dz2c?
LED SVéTé = kontakt sepnutl )
LED NESVETE = kontakt rozepnutl
Sign8ln2 LED Rozsv2ceno Zhasnuto
OPEN vstup A Impuls je aktivn 2 | mpuls je neakt
OPEN vstup B |l mpuls je aktivilmpuls je neakt
STOP |l mpuls je neakt|l mpuls je aktiyv
FTSW (bezpelnos|Bezpelnostn2 priBezpelnostn?2z pr
FCA (koncov§8 po|Sp2nal koonhcyow® I[[Sp2nal koncov®
FCC (koncov§ po|Sp2nal koncov® |Sp2nal koncov®
i 2 - ™,
6. 5. Kontrola zapojen n Hmorz_H"ED"" \
Zkontrolujte zda je moto ﬁmon br8zku 43.
|'>M°' L
Y COM =
T e
J6 .
Y Fig. 43 )
6. 6. DPRAVA MECHANI CKE SPOJKY
Kr omhD eheéekk® k opohonugel FRACSs/46lvypavent a kn@chanickou spojkou.
Pr o nastadwe dghieky) eizktabr kapitola 5.5.1 a 5.5.2
Nastaven? mec}hanick@ S poj—k-y ~
1. VypnhDte pS2vod el energi e.
2. Spoj ku seSi Nte t~ak jak j e
vyobrazeno naobr. 4 4 . Pro zvligen2 krout2c2ho
momentu tolte we&hsmmiru/ltdkdi no -
Pro sn2gen2 krout2c?2ho momentu proti smDru
hodinovich rulilek.
F|g.44/,
6. 8. BEZPE LDNO®I TodKEY

Zkontrolujte

7. KONELNE
Na konci i
Nainstalujte kryty dle obr. 46.

spr8vn® f

OPERACE (Fia. 45
nstal ac ebr.dxal ep?'e

unkce

l epku dle

egpebhpSchopenkdh

N

komponeé



11 ODSTRA®TE ODVZDUGOoOAACE GROUB

\f . )

fig. 46 | Fig. 47

PSedejte provoabsvlhaozréizaS¥penk a vysvhDtéete funk| nost

8. MANUCLNEé OVLCDCNé BRCNY
PSi vipadku el. proudd,zeneobd&np3i pmpo rowddpd okahudmmid pohon
1) OtevSete kryt z8&mkobr.48. vliogte kl2] do z8&mku
2) Otolte kl2]em ve smhRru hodobndv.Tch rulilek a vyto]:t
3) Nyn2 1lze br8nou pohybovat rul ni.
. ~
Fig. 48
j

) - — M
9. OBNQVEN? NORMCL NE I,_INNOS;F{;\@
1) ZavSe viklopnou p8&ku. ~. 7
2) Otolte kl2]em proti| smDru i
3) VyjmhDte kl2] a zavSete
4) Brg§na je pSipravena pro ovl §dig§nz.
10. Il NSTALACE FCD&CNG60OEEDNOT
PRO BENPOBITNG GTY obr . 50.

not k ufig.slo)z

VpS2padhD potSeby je mogn® d
g2Sit o modul vyhodmdauj2c?2 bezpelnostn?z |

11.$PECICLNC APLI KACE
VzaS2zen2 nejsou ¢g8dn® speci 8l n2z aplikace.

12. PDRGBA

Spr8vnou funklnost syst®mu kontrolujte

jednou za 6 mBRDs2cT a to hlavnD |innost
bezpelnostn2ch prvkT ( vlietnhD nastaven2 s2]y)

12.1. DEMDRAK&SFORMCTORU A

F EDECE JEDONGCIKY

Pot SeHuj edteemont ovat transform§8tor a $2d2c2? jednotku
postupujte WgphbBdevp®2vod el . energie.

Odpojte vgechwmygrkoowmbekjttoer y3 bezpelnostn?2 grouby S$2d2c?
transform8toru. Komponenty opatrnhD vyjmRte jak je zol



